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ABSTRAK

ANGGI GILANG “Optimasi Kecepatan Kendaraan dan Putaran Mesin Pada
Perpindahan Sistem Tranmisi Manual Constant Mesh Sepeda Motor Satu Silnder
Honda Fit X . Skripsi. Jakarta: Program Studi Pendidikan Teknik Mesin, Fakultas,
Universitas Negeri Jakarta, Januari 2021. Dosen Pembimbing Drs. Adi Tri
tyassmadi, M.Pd , | Wayan Sugita, S.T., M.T.

Pada perpindahan gigi kecepatan kendaraan dan putaran mesin tidak selalu tepat
pada kecepatan dan putaran mesin tertentu maka diperlukan adanya optimasi
kecepatan kendaraan dan putaran mesin. Tujuan penelitian ini untuk mengoptimasi
kecepatan kendaraan dan putaran mesin sepeda motor satu silinder Honda fit X yang
telah dimodifikasi menggunakan transmisi otomatis pada saat perpindahan gigi agar
diperoleh perpidahan gigi yang optimal sehingga memberikan kenyamanan bagi
pengendara. Pengujian penelitian ini dilakukan dengan cara menguji kecepatan
kendaraan dan putaran mesin pada Honda fit x dengan transmisi manual yang
dilakukan oleh 5 sampel pengendara sebagai acuan untuk menentukan variasi
perpindahan gigi. Variasi tersebut digunakan sebagai data dalam melakukan
pengujian sepeda motor Honda fit x dengan modul transmisi manual yang
dilakukan di jalan mendatar. Hasil penelitian ini menunjukan bahwa kecepatan
kendaraan dan putaran mesin yang paling optimal digunakan pada sepeda motor
Honda fit x dengan penambahan modul transmisi otomatis didapatkan kecepatan
kendaraan dan putaran mesin sebagai berikut 1-2 (>15 km/jam dan >3000 rpm) 2-
3 (>25 km/jam dan >3500 rpm) 3-4 (>35 km/jam dan >3800 rpm) 4-3 (<25 km/jam
dan <2400 rpm) 3-2 (<15 km/jam dan <1500 rpm) 2-1 (<10 km/jam dan <1500
rpm) karena pada saat menggunakan program variasi tersebut mendapatkan
akselerasi yang paling cepat dengan modul transmisi otomatis.

Kata kunci : optimasi, kecepatan kendaraan, putaran mesin, modul transmisi
otomatis
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ABSTRACT

ANGGI GILANG "Optimization of Vehicle Speed and Engine Speed in the
Constant Mesh Transmission Manual Transmission System for One Silnder
Honda Fit X". Essay. Jakarta: Mechanical Engineering Education Study
Program, Faculty, Jakarta State University, January 2021. Advisor Drs. Adi Tri
tyassmadi, M.Pd, | Wayan Sugita, S.T., M.T.

In the gearshift, vehicle speed and engine speed are not always right at a certain
engine speed and rotation, it is necessary to optimize vehicle speed and engine
speed. The purpose of this research is to optimize the vehicle speed and engine
rotation of a Honda fit x one cylinder motorcycle which has been modified using
an automatic transmission during gear shifting in order to obtain optimal gear
shift so as to provide comfort for the rider. This research test was conducted by
testing the vehicle speed and engine speed on the Honda Fit x with a manual
transmission carried out by 5 samples of riders as a reference for determining
gearshift variations. This variation is used as data in testing Honda fit x
motorbikes with a manual transmission module which is carried out on a
horizontal road. The results of this study indicate that the most optimal vehicle
speed and engine speed are used on Honda fit x motorbikes with the addition of
an automatic transmission module, the vehicle speed and engine speed are as
follows 1-2 (=15 km / hour and >3000 rpm) 2-3 (=25 km / h and >3500 rpm) 3-4
(=35 km / h and =3800 rpm) 4-3 (<25 km / h and <2400 rpm) 3-2 (<15 km / h and
<1500 rpm) 2-1 (<10 km / h and <1500 rpm) because when using this variation
program you get the fastest acceleration with the automatic transmission module.

Keywords: optimization, vehicle speed, engine speed, automatic transmission
module
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