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ABSTRAK 

 Mesin senai portabel adalah mesin yang dirancang untuk membuat ulir dengan 

memenuhi konsep dan model yang portabilitas. mesin ini dapat digunakan untuk 

mempermudah pekerjaan dengan menghemat waktu, tenaga, biaya produksi dan bisa 

digunakan dimana saja. Penelitian yang dilakukan oleh tim peneliti ini bertujuan untuk 

mendesain dan membuat mesin senai portabel khusus nya pada bagian kontrol dan 

power. Langkah yang dilakukan dalam penelitian ini menggunakan metode penelitian 

analisis dan eksperimen untuk mendapatkan hasil relevan pada komponen kontrol dan 

power yang digunakan sesuai kebutuhan desain. Analisis perancangan kontrol dan 

power menggunakan komponen-komponen seperti motor listrik DC, saklar, adaptor 

dan sensor infrared. dari hasil analisis perhitungan perancangan kontrol dan power 

didapatkan perhitungan daya motor listrik sebesar 114 Watt dan perhitungan torsi 

sebesar 6,5 N.m. kapasitas dalam pembuatan ulir luar menggunakan alat ini mampu 

maksimal diameter M6 dengan material besi ST41. Diharapkan penelitian ini mampu 

digunakan untuk pengembangan selanjutnya 

Kata Kunci: Mesin Senai, Portabel, Perancangan Kontrol, Power, Motor Listrik DC, 

Saklar, Adaptor, Sensor Infrared.  
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ABSTRACT 

 The portable senai machine is a machine design to make threads by meeting the 

concept and model of portability. This machine can be used to simplify work by saving 

time, effort, production costs and can be used anywhere. The research conducted by 

this research team aims to design and manufacture a portable senai machine specifically 

for the control and power sections. The steps taken in this study used analytical and 

experimental research methods to obtain relevant results on the control and power 

components used according to design requirements. Control and power design analysis 

uses components such as DC electric motors, switches, adapters and power design 

calculations, it is found that the electric motor power calculations is 114 Watt and 

torque calculation is 6.5 N.m. The capacity making the outer thread using tool is 

capable of a maximum diameter of M6 with ST41 iron material. It is hoped that this 

research can be used for further development. 

 

Keywords: Senai Machine, Portable, Control Design, Power, DC Electric Motor, 

Switch, Adapter, Infrared Sensor. 
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