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ABSTRAK 

 

Dela Hana Amadeh (1513617072). Sistem Kontrol Turntable pada Alat Bantu 

Pengukuran Pola Radiasi Antena Berbasis Mikrokontroler Arduino. Skripsi. 

Jakarta. Program Studi Pendidikan Teknik Elektronika Fakultas Teknik 

Universitas Negeri Jakarta 2021. Dosen Pembimbing : Dr. Efri Sandi, M.T. 

dan Drs. Jusup Bintoro, M.T. 

Selama ini, proses pengukuran pola radiasi antena pada Laboratorium 

Telekomunikasi gedung Elektro, Universitas Negeri Jakarta untuk memonitoring 

antena menggunakan metode manual dan belum adanya alat bantu pengukuran pola 

radiasi otomatis. Tujuan penelitian ini dilakukan adalah membuat dan menguji 

sistem rancangan kontrol turntable untuk memudahkan dalam mengatur perputaran 

derajat dan jarak sebagai alat bantu pendukung pada pengukuran pola radiasi antena 

secara otomatis.  

Dalam meneliti, merancang, dan merealisasikan prototipe sistem kontrol 

turntable pada alat bantu pengukuran pola radiasi antena dilakukan di rumah 

peneliti, serta laboratorium Telekomunikasi gedung Elektro, Universitas Negeri 

Jakarta pada semester 113 ganjil hingga semester ganjil 115 tahun akademik 

2020/2021. 

Prototipe sistem yang direalisasikan terdiri dari 3 sistem : (1) Arduino uno 

sebagai kontroler (2) Aplikasi Processing sebagai antarmuka untuk memberikan 

input yang terhubung dengan bluetooth (3) Motor DC dan motor stepper untuk 

dikontrol. 

Alat kontrol turntable pada alat bantu pengukuran pola radiasi antena dapat 

berfungsi dengan baik dalam mengontrol putaran derajat pada stepper dengan 

beban pada penyangga antena 1,25 kg dan gerak pada motor DC yang telah 

diberikan beban total kurang lebih 5 kg. 

 

Kata kunci : Arduino Uno, Turntable, Kontrol, Alat Bantu, Pola Radiasi 
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ABSTRACT 

 

Dela Hana Amadeh (1513617072). Turntable Control System on Arduino 

Microcontroller Based Antenna Radiation Pattern Measurement Tool. Essay. 

Jakarta. Electronic Engineering Education Study Program, Faculty of 

Engineering, Jakarta State University 2021. Supervisor : Dr. Efri Sandi, M.T. and 

Drs. Jusup Bintoro, M.T. 

So far, the antenna radiation pattern measurement process at the 

Telecommunication Laboratory of the Electrical Building, Jakarta State University 

for monitoring antennas uses the manual method and there is no automatic 

radiation pattern measurement tool. The purpose of this research is to create and 

test a turntable control design system to make it easier to adjust the rotation of 

degrees and distances as a supporting tool for measuring the antenna radiation 

pattern automatically. 

In researching, designing, and realizing a prototype of a turntable control 

system on an antenna radiation pattern measurement tool, it was carried out at the 

researcher's house, as well as the Telecommunication Laboratory of the Electrical 

Building, Jakarta State University in semester 113 odd to semester 115 for the 

academic year 2020/2021. 

The prototype system that is realized consists of 3 systems: (1) Arduino uno 

as a controller (2) Processing application as an interface to provide input 

connected to bluetooth (3) DC motor and stepper motor to be controlled. 

The turntable control tool on the antenna radiation pattern measurement 

tool can function properly in controlling the degree rotation on the stepper with a 

load on the antenna support 1.25 kg and motion on a DC motor that has been given 

a total load of approximately 5 kg. 

 

Keywords: Arduino Uno, Turntable, Control, Tool, Radiation Pattern 
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