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ABSTRAK

ADITIA WIBOWO, Prototype Lemari Pengering Ikan Berbasis
Mikrokontroler ATMega8. Pembimbing Drs. Irzan Zakir, M.Pd. dan Drs.
Readysal Monantun.

Penelitian ini bertujuan untuk membuat alat pengering yang dapat
menghasilkan energi panas secara maksimal dengan sistem pengering ikan buatan
yang prosesnya dapat dimonitor dan juga suhunya dapat diatur secara otomatis
dengan kendali mikrokontroler. Penelitian ini dilakukan di Laboratorium PLC
Jurusan Teknik Elektro Fakultas Teknik Universitas Negeri Jakarta pada bulan
Juli — Desember 2014 ini menggunakan metode penelitian Research And
Development (Penelitian dan Pengembangan). Penelitian diawali dengan
menganalisis masalah, pembuatan design perancangan prototype, pembuatan
program dan pengujian dari alat yang telah jadi. Hasil pengujian kemudian
dianalisis berdasarkan kriteria dari hardware yang digunakan.

Prototype pengering menggunakan Kkendali suhu dari mikrokontroler
ATMega8 yang mampu mengendalikan suhu agar tetap konstan dan proses
pengeringan ikan tetap bisa berlangsung tanpa khawatir adanya gangguan dari
cuaca. Prototype terdiri dari perangkat input, yaitu berupa push button yang
digunakan secara manual untuk mengatur suhu yang diinginkan dan sensor suhu
untuk membaca suhu di dalam alat pengering. Serta perangkat output yang terdiri
dari heater, exhaust fan, minifan dan LCD untuk menampilkan suhu dan waktu.

Dari hasil pengujian alat secara keseluruhan dapat bekerja dengan suhu
maksimal 56°C dalam waktu 54 menit. Pada pengujian sensor suhu diketahui
kenaikan rata — rata tegangan terhadap suhu sebesar 45mV. Namun terdapat faktor
kesalahan pengukuran tegangan terhadap suhu dimana seharusnya setiap kenaikan
1°C terjadi kenaikan 10mV dengan nilai kesalahan 10%. Daya lemari pengering
sebesar 48 — 50 watt serta dapat mengahasilkan panas pada suhu maksimal
sebesar 38.880 kalori. Dan mikrokontroler bekerja dengan baik karena dapat
mengatur sistem suhu yang ada pada prototype ketika alat dihidupkan.

Sehingga kesimpulan dari penelitian ini adalah proses pengeringan tetap
dapat dilakukan tanpa khawatir adanya gangguan dari binatang maupun cuaca
yang tidak stabil dan dengan pengaturan dari mikrokontroler ATMega8 suhu
dalam proses pengeringan dapat diatur.

Kata Kunci : Prototype Lemari Pengering, Ikan dan Mikrokontroler ATMega8



ABSTRACT

ADITIA WIBOWO, Prototype Fish Cabinet Dryer Based Microcontroller
ATMega8. Supervisor, Drs. Irzan Zakir, M.Pd. and Drs. Readysal
Monantun.

This study aims to create a dryer that can produce the maximum heat energy
to the system of artificial fish dryer that the process can be monitored and also the
temperature can be set automatically by the control of the microcontroller. This
research was conducted in the PLC Laboratory Department of Electrical
Engineering, Faculty of Engineering, State University of Jakarta in July to
December 2014 using research methods Research And Development (Research
and Development). The study begins by analyzing the problem, designing
manufacturing of prototype design, programming and testing of the tool has
finished. The test results were analyzed based on the criteria of the hardware used.

Dryer prototype using the temperature control of the microcontroller
ATMega8 capable of controlling the temperature to remain constant and fish
drying process can still take place without fear of interference from the weather.
The prototype consists of an input device, in the form of a push button that is used
to manually set the desired temperature and a temperature sensor for reading the
temperature inside the kiln. As well as the output device consisting of a heater,
exhaust fan, minifan and LCD to display the temperature and time.

From the overall results of the testing tool can work with a maximum
temperature of 56 ° C within 54 minutes. In testing the known increase in average
temperature sensor - voltage average temperatures of 45mV. But there is a factor
of the temperature measurement error voltage which should each increase of 1 ° C
there is an increase of 10mV with 10% error rate. Drying cabinet power of 48-50
watts and can result in heat at a maximum temperature of 38.880 calories. And
microcontroller works well because it can regulate the temperature of the existing
system on the prototype when the appliance is turned on.

So the conclusion of this study is the drying process can still be done without
fear of interference from an animal or unstable weather and the setting of the
microcontroller ATMega8 temperature in the drying process can be arranged.

Keywords: Prototype Cabinet Dryer, Fish and Microcontroller ATMega8
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