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ABSTRAK 

 

Agenk Iqom Millata. Skripsi: Desain Lifter Conveyor Dengan Scissor System Sebagai 

Alat Transfer Crossmember. Jakarta: Program Studi Pendidikan Teknik Mesin 

Fakultas Teknik Universitas Negeri Jakarta, 2016. 

 

Penelitian ini bertujuan untuk membantu pekerja dalam mengefisiensikan 

pengerjaan pemindahan crossmember (part) toyota fortuner ke tahap/proses selanjutnya 

dan untuk mengurangi bahkan menihilkan resiko kecelakaan kerja (zero accident) dan 

juga meningkatkan tingkat kenyamanan pekerja dalam bekerja pada saat proses tersebut. 

Dengan proses pemindahan crossmember yang masih manual, pekerja akan 

membutuhkan tenaga dan waktu yang lebih lama. Pada perancangan conveyor ini dibagi 

menjadi 3 bagian, yaitu Conveyor In, Lifter Conveyor dan Conveyor Out. Pada penelitian 

ini, penulis memilih sistem scissor Lift karena dirancang untuk menaikann Crossmember 

tanpa perlu mengangkat secara manual.  

Pada penelitian ini, metode yang digunakan adalah metode kajian pustaka yaitu 

penulis melakukan studi literatur dari buku maupun jurnal yang berkaiatan dengan fokus 

penelitian. Metode kedua  yaitu metode eksperimen menggunakan komputasi dengan 

bantuan program komputer yaitu Autodesk Inventor 2014. Desain Scissors Lift ini dibuat 

menggunakan Software Autodesk Inventor 2014 yang dapat menggambar bagian Part, 

Assembly, Drawing dan Analysis kekuatan dari Scissors Lift tersebut. 

Hasil perancangan  ini  adalah mendapatkan perhitungan manual gaya yang 

terjadi pada lengan Scissors Lift dengan posisi terendah 17 derajat dengan gaya 5510 N. 

Scissors Lift ini dapat  disimulasikan di Autodesk Inventor 2014 sesuai dengan sistem 

geraknya yaitu membuka dan menutup. Serta analisis yang dilakukan di Autodesk 

Inventor 2014 mendapatkan hasil. 

 

Kata kunci :  Lifter Conveyor, Komponen Lifter Conveyor, Desain Lifter Conveyor. 
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ABSTRACT 

 

Agenk Iqom Millata. Essay: Design of Lifter Conveyor with Scissor System for 

Transfer Crossmember. Jakarta: Mechanical Engineering Program Study, Faculty of 

Technic, State University of Jakarta, 2017. 

 This research aimed at helping workers in the efficiency of crossmember ( part ) 

toyota fortuner to the stage / the next process and to reduce the risk even from the accident 

( zero accident ) and also improve the convenience of workers in working at the time of 

the process . With the relocation process crossmember that still manual , workers should 

be in need of workers and a longer time . Conveyor design is divided into three pieces , 

namely conveyor in , lifter conveyor and conveyor out . writer choose system scissor the 

elevator because designed to menaikann crossmember without having to raised manually. 

 Methods used is a method of a literature study author do namely literature study 

of book and journal that focus on research . A method of both the experimental methods 

used computing with the help of computer program that autodesk inventor 2014 . Design 

scissors this elevator made uses software autodesk inventor 2014 can drawing a part part 

, assembly , drawing and analysis the power of scissors the elevator . 

 The design is getting calculation manual gait that occurs in the arms scissors 

elevator with the lowest position 17 degrees in a 5510 N . Scissor Lifter can simulated in 

autodesk inventor 2014 mechanical in accordance with a system that is open and close . 

And analysis undertaken in autodesk inventor 2014 get the result . 

 

Keyword :  Lifter Conveyor,  Lifter Conveyor Component, Design of Lifter Conveyor. 
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