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ABSTRAK 

 

ATIKAH AULIA PUTRI. Deteksi Helm Keselamatan Kerja Berbasis Citra 

Menggunakan Autoencoder dan Support Vector Machine Dibandingkan dengan 

Generalized Hough Transform. Skripsi. Fakultas Matematika dan Ilmu 

Pengetahuan Alam, Universitas Negeri Jakarta. 2021. Di bawah bimbingan Med 

Irzal, M.Kom dan Muhammad Eka Suryana, M.Kom. 

 

Terjadi hampir 393 luka mematikan yang disebabkan oleh peralatan yang jatuh di 

tempat kerja, namun deteksi dan monitoring manual memiliki beberapa kelemahan 

karena tidak dapat dilakukan secara real-time. Tujuan dari penelitian ini adalah untuk 

mengidentifikasi apakah pekerja memakai helm keselamatan kerja (hardhat) dengan 

computer vision. Deteksi penggunaan helm keselamatan kerja atau hardhat terdiri dari 

dua langkah: ekstraksi fitur dan klasifikasi helm keselamatan kerja atau hardhat. 

Ekstraksi fitur diimplementasikan menggunakan metode berbasis pengolahan citra 

Canny edge detection dan metode autoencoder yang berbasis neural network. 

Klasifikasi hardhat diterapkan dengan generalized hough transform (GHT) dan support 

vector machine (SVM). Hasil percobaan menunjukkan autoencoder efektif untuk 

pengurangan dimensi dan keluaran autoencoder tidak cocok jika digunakan sebagai 

masukan generalized hough transform.  

 

Kata kunci : autoencoder, Canny edge detection, computer vision, deteksi, 

generalized hough transform, hardhat, pengurangan dimensi, support vector machine 

(SVM) 
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ABSTRACT 

 

ATIKAH AULIA PUTRI. Safety Hardhat-Wearing Detection using Autoencoder 

and Support Vector Machine Compared to Generalized Hough Transform. 

Thesis. Faculty of Mathematics and Natural Sciences, State University of Jakarta. 

2021. Supervised by Med Irzal, M.Kom dan Muhammad Eka Suryana, M.Kom. 

 

Almost 393 deadly injuries led by exposure to falling equipment at workplaces, 

however manual monitoring has several downsides as it could not be real-time. The 

purpose of this study is to identify whether the workers are wearing safety hardhat by 

computer vision. The hardhat wearing detection consists of two steps: feature 

extraction and hardhat classification. Feature extraction is implemented using both 

image processing-based method Canny edge detection and neural network-based 

method autoencoder. Hardhat classification is applied by generalized hough transform 

(GHT) and support vector machine (SVM). Experimental results illustrated the 

robustness and effectiveness of autoencoder for dimensionality reduction and 

autoencoder output is not compatible with generalized hough transform. 

 

Keywords: autoencoder, Canny edge detection, computer vision, dimensionality 

reduction, generalized hough transform, hardhat, support vector machine (SVM). 
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