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2.1  Sistem Kendali

Pengendalian berkaitan erat dengan strategi yang memungkinkan sebuah
komputer dapat berperan sebagai otak dalam sistem kendali, yaitu mengarahkan
gerakan-gerakan dari sebuah alat terkendali dan menerima respon dari sensor
yang dimiliki oleh alat terkendali tersebut ke komputer. Dalam sistem kendali, di
kenal adanya sistem kendali terbuka (Open-loop Control System) dan sistem
kendali tertutup (Closed-loop Control System).

Sistem pengendali loop terbuka adalah sistem pengendali yang sinyal
keluarannya tidak berpengaruh terhadap aksi pengendalian karena di dalam sistem
pengendali terbuka tidak ada proses umpan balik sinyal output ke dalam sinyal
input.! Dengan demikian di dalam sistem pengendali ini tidak ada proses untuk
membandingkan antara sinyal keluaran dengan sinyal masukan. Gambar 2.1

menunjukkan diagram blok untuk sistem kendali loop terbuka.
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Gambar 2.1 Sistem Pengendali Terbuka
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