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BAB V 

KESIMPULAN DAN SARAN 

 

5.1.  Kesimpulan 

 Berdasarkan hasil pengujian alat aplikasi pengendali tangan robot berbasis 

komputer menggunakan PPI 8255 melalui slot ISA, dapat ditarik kesimpulan 

bahwa : 

1. Dengan menggunakan bahasa pemrograman Delphi 7.0, komputer dapat 

mengeluarkan sinyal berupa data digital melalui port I/O slot ISA yang 

dimanfaatkan untuk mengendalikan PPI 8255. 

2. Dengan pengendalian melalui komputer, maka PPI 8255 dapat digunakan 

sebagai pengirim data digital dari komputer menuju rangkaian pengendali 

motor servo.  

3. Sinyal input pada rangkaian pengendali motor servo yang berupa sinyal 

digital diubah menjadi sinyal analog, kemudian dikuatkan dan setelah itu 

diubah menjadi sinyal PWM untuk menjalankan motor servo sehingga 

motor servo dapat bergerak secara linier berdasarkan sinyal digital dari 

komputer dengan sinyal PWM.  

 

 

 


