92

5.2. Saran

Sebagai pengembangan alat ini lebih lanjut, disarankan untuk lebih
meminimalkan kendala yang ditemui dan melengkapi beberapa kelemahan alat,

sebagai berikut :

1. Membuat sumber tegangan yang terpisah antara motor servo satu dengan
servo lainnya untuk menjaga terjadinya arus balik pada setiap rangkaian
pengendali motor.

2. Membuat sensor otomatis pada setiap posisi pergerakan motor agar tangan
robot dapat bekerja memindahkan benda secara otomatis.

3. Menambahkan kamera pemantau yang dapat ditampilkan di modul kendali
yang berada pada monitor untuk mengetahui pergerakan motor secara
lebih jelas.

4. Untuk pemindahan benda hendaknya disesuaikan antara berat beban
tangan robot itu sendiri ditambah berat beban yang dipindahkan dengan

nilai torsi motor yang digunakan.
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LAMPIRAN 2. Foto Alat
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LAMPIRAN 3. Data Sheet IC L293D
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LAMPIRAN 4. Data Sheet IC 555
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LAMPIRAN 5. Data Sheet IC DACO0808
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LAMPIRAN 6. Data Sheet IC 353
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LAMPIRAN 7. Data Sheet PPI 8255
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