
ABSTRAK 

 
MURNASIH. Sistem Pengganti Filter Air Otomatis Pada Akuarium Berbasis 
PLC (Programmable Logic Controller). Pembimbing : SYUFRIJAL dan 
READYSAL MONANTUM. 
 
      Penelitian ini bertujuan untuk membuat Sistem Penggantian Filter Air 
Otomatis Pada Akuarium Berbasis Plc (Programmable Logic Controller). 
Penelitian ini dilakukan di Laboratorium PLC Jurusan Teknik Elektro Fakultas 
Teknik Universitas Negeri Jakarta pada bulan Oktober 2012 sampai Januari 2013. 
Metode yang digunakan adalah metode eksperimen laboratorium yaitu membuat 
dan melakukan uji program mengkoneksikan PLC kemudian menerapkannya pada 
simulator akuarium dengan mengganti filter air akuarium secara otomatis. 
Instrumen dari penelitian ini adalah PLC, sensor cahaya, rangkaian motor DC, 
software CX-Programmer, simulator penggantian filter. 
      Langkah pertama yang dilakukan adalah membuat simulator penggantian filter 
kotor dengan filter bersih dan rangkaian sensor cahaya, dilanjutkan dengan 
membuat rangkaian motor DC untuk penggerak simulator dan membuat program 
diagram ladder. 
      Dari hasil pengujian sensor cahaya yang dapat membaca kekotoran filter, 
maka pompa akuarium akan Off dan motor DC akan menggerakan simulator dan 
setiap pemberhentian motor DC menggunakan limit swicth. Input pada PLC yaitu 
Sensor Cahaya LDR dan Limit Swicth dan outputnya Motor DC dan Pompa 
akuarium.  Kesimpulan dari penelitian ini adalah Sensor Cahaya LDR yang 
digunakan sebagai pendeteksi filter, apakah filter masih bersih atau sudah kotor 
dan dapat dijadikan input dalam sistem penggantian filter yang berbasis 
Programmable Logic Controller. 
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