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ABSTRAK 

 

DAFFA HARITS SUWANDI (1513617057), “Sistem Kontrol Dan Monitoring 

Pakan Ikan Serta Tanaman Air Pada Aquascape Menggunakan Internet Of 

Things Berbasis Arduino”, Skripsi. Jakarta:Program Studi Pendidikan 

Teknik Elektronika, Fakultas Teknik, Universitas Negeri Jakarta, Agustus 

2022. Dosen Pembimbing Drs. Jusuf Bintoro, M.T. dan Drs. Pitoyo 

Yuliatmojo, M.T. 

Sebagian penggemar aquascape mengalami kesulitan dalam merawat aquascape 

miliknya. Apabila penggemar aquascape bepergian dengan waktu yang cukup 

lama, aquascape tersebut bisa saja tidak terurus karena tidak adanya monitor 

untuk mengatur kondisi dari aquascape tersebut.  

Tujuan pembuatan Sistem Kontrol Dan Monitoring Pakan Ikan Serta Tanaman 

Air Pada Aquascape Menggunakan Internet Of Things Berbasis Arduino adalah 

merancang, membuat, dan merealisasikan alat yang dapat mengontrol serta 

monitoring dengan menggunakan sensor pH, Sensor DS18B20, dan Sensor 

Infrared pada aquascape menggunakan Internet Of Things berbasis arduino. 

Untuk mendapatkan informasi pH, Suhu dan ketersediaan pakan ikan secara 

praktis dengan memanfaatkan Internet Of Things dan dapat dilihat dalam aplikasi 

Blnyk. 

Penelitian ini dilakukan dengan menggunakan metode penelitian Research & 

Development (R&D) dengan model pengembangan Borg & Gall. Proses 

pengukuran pH pada aquascape dilakukan menggunakan sensor pH, untuk 

pengukuran suhu pada aquascape dilakukan menggunakan sensor DS18B20 dan 

untuk pengukuran ketersediaan pakan ikan pada akuarium dilakukan dengan 

menggunakan sensor infrared. Dalam memproses hasil pengukuran, digunakan 

arduino dan ESP 32 sebagai Mikrokontroler untuk interface dengan aplikasi 

Blynk. Hasil pengukuran tersebut juga ditampilkan pada LCD 4X20. 

Hasil penelitian yang dilakukan, bahwa pH air akuarium, suhu air akuarium dan 

ketersediaan pakan ikan yang terbukti telah dapat diukur menggunakan sensor pH, 

sensor DS18B20 dan sensor infrared. Pengujian sistem yang dilakukan berupa 

pengambilan data dengan melakukan test alat langsung pada aquascape di waktu 

pagi, siang dan malam untuk pengukuran pH dan suhu air akuarium selama satu 

minggu. Hasil pengujian menunjukkan bahwa nilai dari pH diantara 6,42-7,31 dan 

suhu diantara 27,57
o
c-29,42

o
c. Untuk pengukuran sensor infrared dilakukan 

berupa pengambilan data dengan melakukan test alat langsung pada wadah pakan 

ikan dibagi menjadi 2 kondisi ketika pakan ikan penuh dan pakan ikan akan habis 

Kata Kunci : Sistem Kontrol, Monitoring, Aquascape, ESP 32, Arduino, Blynk  
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ABSTRACT 

 

DAFFA HARITS SUWANDI (1513617057), “Control and Monitoring 

System for Fish Feed and Aquatic Plants in Aquascape Using Arduino-Based 

Internet of Things”, Skripsi. Jakarta: Electronic Engineering Education, 

Faculty of Engineering, Universitas Negeri Jakarta, August 2022. Supervisor 

Drs. Jusuf Bintoro, M.T. dan Drs. Pitoyo Yuliatmojo, M.T. 

Some aquascape enthusiasts have difficulty in caring for their aquascape. If 

aquascape enthusiasts travel for a long time, the aquascape may be neglected due 

to the absence of a monitor to control the condition of the aquascape. 

The purpose of making a Control and Monitoring System for Fish Feed and 

Aquatic Plants in Aquascape Using Arduino-Based Internet of Things is to design, 

create, and realize a device that can control and monitor using pH sensors, 

DS18B20 sensors, and Infrared sensors in aquascapes using Internet of Things 

based arduino. To obtain information on pH, temperature and the availability of 

fish feed practically by utilizing the Internet of Things and can be seen in the 

Blnyk application. 

This research was conducted using Research & Development (R&D) research 

methods with Borg & Gall development model. The process of measuring pH in 

the aquascape is carried out using a pH sensor, for measuring the temperature in 

the aquascape using the DS18B20 sensor and for measuring the availability of fish 

feed in the aquarium using an infrared sensor. 

In processing the measurement results, Arduino and ESP 32 are used as 

microcontrollers to interface with the Blynk application. The measurement results 

are also displayed on the 4X20 LCD. 

The results of the research conducted, that the pH of the aquarium water, the 

temperature of the aquarium water and the availability of fish feed have been 

proven to be measured using a pH sensor, DS18B20 sensor and infrared sensor. 

System testing was carried out in the form of data collection by conducting direct 

tool tests on the aquascape in the morning, afternoon and evening to measure pH 

and aquarium water temperature for one week. The test results show that the pH 

value is between 6.42-7.31 and the temperature is between 27.57o-29.42o. 

Infrared sensor measurements are carried out in the form of data collection by 

conducting direct tool tests on fish feed containers divided into 2 conditions when 

the fish feed is full and the fish feed will run out. 

 

Keywords : Control System, Monitoring, Aquascape, ESP 32, Arduino, Blynk 
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