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ABSTRAK

Igbal Nurpauzi (1513618025), Rancang Bangun Sistem Solar Charger
Controller Dengan Baterai Li-lon Pada Mobil Listrik UNJ Berbasis
Mikrokontroller dan 10T. Skripsi. Jakarta: Program Studi Pendidikan Teknik
Elektronika, Fakultas Teknik Universitas Negeri Jakarta, 2022. Dosen
Pembimbing Rafiuddin Syam, S.T, M.Eng, Ph.D dan Dr. Efri Sandi, M.T.

Kendaraan listrik memiliki manfaat salah satunya yaitu untuk mengurangi
polusi udara, kendaraan listrik saat energi di dalam baterai telah habis maka
diperlukan pengisian ulang daya listrik, untuk melakukan pengisian daya listrik
diperlukan tempat khusus seperti SPKLU (Stasiun Pengisian Bahan Bakar Umum)
atau dapat diisi ulang dirumah. Saat kendaraan listrik kehabisan energy di tempat
yang tidak terdapat SPKLU atau sumber listrik lainnya, maka kendaan listrik akan
berhenti beroperasi, maka peniliti memiliki ide untuk membuat Rancang Bangun
Sistem Solar Charger Controller Dengan Baterai Li-lon Pada Mobil Listrik UNJ
Berbasis Mikrokontroller dan 10T. Peneliti menggunakan metode penelitian dan
pengembangan (R&D).

Dengan menggunakan Solar Cell maka kendaraan listrik akan dapat
menghasilkan listrik dalam scala kecil secara mandiri apabila terkena paparan sinar
matahari. Listrik yang dihasilkan dari panel surya memiliki hasil daya dengan
tegangan baterai 72V dan arus maksimal 4A dengan efisiensi pengisian hingga
96%.

Kata kunci : solar cell, SCC, pengisian baterai, kendaraan listrik



ABSTRACT

Igbal Nurpauzi (1513618025), Design and Build a Solar Charger
Controller System with Li-lon Battery in UNJ Electric Car Based on
Microcontroller and 10T. Thesis. Jakarta: Electronic Engineering Education
Study Program, Faculty of Engineering, Jakarta State University, 2022.
Advisory Lecturer Rafiuddin Syam, S.T, M.Eng, Ph.D and Dr. Efri Sandi,
M.T.

Electric vehicles have benefits, one of which is to reduce air pollution,
electric vehicles when the energy in the battery has run out it is necessary to
recharge the electric power, to charge electricity a special place is needed such as
SPKLU (General Fuel Filling Station) or can be recharged at home . When an
electric vehicle runs out of energy in a place where there is no SPKLU or other
power source, the electric vehicle will stop operating, so the researchers have an
idea to design a Solar Charger Controller System with Li-lon Batteries in UNJ
Electric Cars Based on Microcontrollers and 10T. Researchers used research and
development (R&D) methods.

By using solar cells, electric vehicles will be able to produce electricity on
a small scale independently when exposed to sunlight. The electricity generated
from solar panels has a power yield of 72V battery voltage and a maximum current
of 4A with a charging efficiency of up to 96%.

Key word : solar cell, SCC, battery charger, electric vehicle
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