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ABSTRAK 

Yamayuki Rizki Ramadhan (5215141122), Prototype Perancangan Pemantuan 

Lokasi Menggunakan Burung Merpati Berbasis Android, Universitas Negeri Jakarta, 2022. 

Dosen Pembingbing Dr. Aodah Diamah, S.T, M.eng.  

Setelah merancang Prototype Perancangan Pemantauan Lokasi Menggunakan Burung 

Merpati Berbasis Android, maka dapat disimpulkan sebagai berikut. 

Untuk mengawasi suatu daerah dengan tampak visual dari atas, mebutuhkan alat bantu 

menggunakan drone untuk melakukan hal tersebut. Tetapi banyak dampak negatifnya. Oleh sebab 

itu penulis menggunakan media burung merpati agar tidak menimbulkan kecurigaan yang berlebih 

pada lingkungan sekitar yang ingin diawasi. 

Menggunakan burung merpati maka akan menghemat biaya, lokasi yang akan diamati 

akan lebih luas jangkauanya karena burung merpati dapat terbang bebas tanpa harus memikirkan 

batasan sinyal remote control jika kita menggunakan drone. 

Berdasarkan latar belakang masalah yang sudah dijelaskan, maka dapat dirumuskan 

masalah komprehensif yaitu bagaimana melakukan pemantauan lokasi dengan menggunakan 

burung merpati berbasis Android 
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ABSTRACT 

Yamayuki Rizki Ramadhan, Prototype of Location Monitoring Design Using 

Android-Based Pigeons, Jakarta State University, 2022. Advisor Lecturer Dr. Aodah 

Diamah, S.T, M.eng.   

After designing a Prototype of Location Monitoring Design Using Android-Based 

Pigeons, it can be concluded as follows. 

To monitor an area visually from above, you need a drone to do this. But there are many 

negative impacts. Therefore, the author uses the media of pigeons so as not to cause excessive 

suspicion in the surrounding environment that you want to monitor. 

Using pigeons will save costs, the location to be observed will be wider in scope because 

pigeons can fly freely without having to think about remote control signal limitations if we use a 

drone. 

Based on the background of the problem that has been described, a comprehensive 

problem can be formulated, namely how to monitor location using Android-based pigeons. 
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