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ABSTRAK 
 

Sepeda motor matic Honda Vario 150 memiliki beberapa kelemahan, namun salah 

satu kelemahan yang sering terjadi adalah akselerasi sepeda motor yang lambat dari 

rpm rendah ke menengah. Dan sistem transmisi CVT merupakan salah satu yang 

berpengaruh terhadap akselerasi sepeda motor yang lambat dari rpm rendah ke 

menengah. Tujuan dari penelitian ini menganalisis hasil pengujian penggunaan 

roller weight weight dengan bobot Standard (18 gram), 16 mix Standard, dan 16 

gram untuk mendapatkan nilai akselerasi terbaik pada sepeda motor matic Honda 

Vario 150. Metode penelitian yang digunakan adalah metode penelitian eksperimen 

dengan menggunakan dua metode penelitian. Metode penelitian pertama yaitu 

pengujian dengan Dynamometer untuk mendapatkan data daya kuda, torsi, dan rpm. 

Untuk metode penelitian kedua yaitu pengukuran akselerasi dengan software 

LoggerPro untuk mendapatkan data akselerasi. Roller weight Standard (18 gram) 

menjadi roller weight dengan akselerasi tercepat pada sepeda motor Honda Vario 

150. Hal ini dibuktikan dengan akselerasi rata-rata sebesar 2,98 𝑚𝑚/𝑠𝑠2. Sedangkan 

roller weight 16 mix Standard (18 gram) dan 16 gram mengalami penurunan 

akselerasi. Untuk roller weight 16 mix Standard terjadi penurunan akselerasi 

sebesar 15,44 % dengan akselerasi rata-rata sebesar 2,52 𝑚𝑚/𝑠𝑠2. Dan pada roller 

weight 16 gram terjadi penurunan akselerasi sebesar 28,86 % dengan akselerasi 

rata-rata sebesar 2,12 𝑚𝑚/𝑠𝑠2. 

Kata Kunci : CVT, Daya, Torsi, Akselerasi, Roller weight, LoggerPro. 
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ABSTRACT 
 

Honda Vario 150 automatic motorcycle has a number of problem , however wrong 

one frequent weakness occur is acceleration slow motorbike from low rpm to 

medium . and system transmission CVT is wrong influential one to acceleration 

slow motorbike from low rpm to medium . Destination from study this analyze 

results testing use roller weight weight with weight Standard (18 grams) , 16 mix 

Standard , and 16 grams for get score acceleration best on Honda Vario 150 

automatic motorcycle . Method research used is method study experiment with use 

two method research . Method study first that is testing with Dynamometer for get 

power data horsepower , torque, and rpm. For method study second that is 

measurement acceleration with LoggerPro software for get acceleration data . 

Roller weight Standard (18 grams) to roller weight with acceleration fastest on 

Honda Vario 150 motorcycle . This is proven with average acceleration of 2.98 

𝑚𝑚/𝑠𝑠2. While the roller weight 16 mix Standard (18 grams) and 16 grams 

experienced drop acceleration . For roller weight 16 mix Standard occur drop 

acceleration of 15,44 % with average acceleration of 2.52 𝑚𝑚/𝑠𝑠2. And on the 16 

gram roller weight it happens drop acceleration of 28.86 % with average 

acceleration of 2.12 𝑚𝑚/𝑠𝑠2. 

Keywords : CVT, Power , Torque, Acceleration , Roller weight, LoggerPro 
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