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ABSTRAK 

 

SHOFYAN NUR FIKRI (1513618034), “Rancang Bangun Sistem Pemantauan 

Garasi Menggunakan RFID dan Sensor Kendaraan Berbasis Mikrokontroler 

ATMEGA328P dan ESP32-CAM”, Skripsi. Jakarta: Program Studi 

Pendidikan Teknik Elektronika, Fakultas Teknik, Universitas Negeri Jakarta, 

September 2022. Dosen Pembimbing Rafiuddin Syam, S.T, M.Eng, Ph.D dan 

Drs. Jusuf Bintoro, M.T. 

Pertumbuhan kendaraan mobil penumpang di Indonesia semakin meningkat dengan 

tingkat pertumbuhan antara tahun 2016 – 2020 sebesar 4,71%. penelitian Rancang 

Bangun Sistem Pemantauan Garasi Menggunakan RFID dan Sensor Kendaraan 

Berbasis Mikrokontroler ATMEGA328P dan ESP32-CAM bertujuan untuk 

melakukan pengembangan terhadap sistem pemantauan garasi menggunakan RFID 

dan sensor kendaraan berbasis mikrokontroler ATMEGA328P dan ESP32CAM. 

Penelitian ini dilaksanakan dengan menggunakan metode penelitian R&D oleh 

Borg dan Gall yang meliputi 4 tahapan, pertama tahap research and information 

collecting, planning, develop preliminary form product,  dan preliminary field 

testing. Proses perancangan sistem pemantauan garasi dilakukan mulai dari 

pembuatan desain alat menggunakan software 3d modelling dan juga pembuatan 

interface dari aplikasi android. Pembuatan sistem pemantauan garasi dimulai dari 

pembuatan PCB yang akan digunakan, kemudian dibuat perangkat sensor 

kendaraan dan kotak ESP32-CAM dengan metode 3d printing dan dilanjutkan 

dengan pembuatan kotak RFID dan Arduino Uno. Pengujian yang dilakukan 

mendapatkan hasil bahwa sensor RFID mampu mendeteksi kartu yang sesuai, 

sensor PIR mampu mendeteksi adanya pergerakan manusia, sensor Kendaraan 

dapat mendeteksi adanya kendaraan pada saat sensor terinjak, Sensor GPS memiliki 

akurasi dengan pergeseran sejauh 6 meter, kamera OV2640 dan ESP32-CAM 

mampu mengirimkan gambar dan notifikasi ke aplikasi android sehingga seluruh 

komponen dapat berfungsi dengan baik. 

 

Kata Kunci : Sistem Pemantauan, ESP32-CAM, Garasi, Parkir, GPS 
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ABSTRACT 

 

SHOFYAN NUR FIKRI (1513618034), “Design Garage Monitoring System 

using RFID and Vehicle Sensor ATMEGA328P and ESP32-CAM 

Microcontroller based”. Undergraduated Thesis. Jakarta: Electronic 

Engineering Education Study Program, Faculty of Engineering, State 

University of Jakarta, September 2022. Supervising Lecturer Rafiuddin Syam, 

S.T, M.Eng, Ph.D and Drs. Jusuf Bintoro, M.T. 

The growth of passenger car vehicles in Indonesia is increasing with a growth rate 

between 2016 - 2020 of 4.71%. In this research the Design and Build of a Garage 

Monitoring System Using RFID and ATMEGA328P Microcontroller-Based 

Vehicle Sensors and ESP32-CAM aims to develop a garage monitoring system, 

design a garage monitoring system, create a garage monitoring system and test a 

garage monitoring system. This research was carried out using the R&D research 

method by Borg and Gall which included 4 stages, namely the research and 

information gathering stage, planning, initial product development, and preliminary 

field testing. The process of designing a garage monitoring system is carried out 

starting from making tool designs using 3d modeling software and also making 

interfaces from android applications. Making a garage monitoring system starts 

with making the PCB that will be used, then making the vehicle sensor device and 

ESP32-CAM box using the 3d printing method and continuing with making the 

RFID and Arduino Uno boxes. The tests carried out showed that the RFID sensor 

is able to detect the appropriate card, the PIR sensor is able to detect human 

movement, the Vehicle sensor can detect the presence of a vehicle when the sensor 

is stepped on by a vehicle, the GPS sensor has an accuracy with a maximum error 

of 6 meters, the OV2640 camera, and ESP32-CAM is able to send images and 

notifications to android applications so that all components can function properly. 
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