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ABSTRAK  

Nadra A. Tuarita (5215165317). Perancangan Sistem Kendali dan 

Monitoring Pertanian Hidroponik Menggunakan Metode Aeroponik Berbasis 

Internet of Things (IoT). Komprehensif. Program Studi Pendidikan Teknik 

Elektronika, Fakultas Teknik, Universitas Negeri Jakarta. 2023. Dosen 

Pembimbing: Dr. Muhammad Yusro, M.Pd, M.T 

Aeroponik merupakan salah satu cara bercocok tanam dengan 

memanfaatkan spingkler sebagai media untuk menyemprotkan  larutan nutrisi 

langsung ke akar tanaman, sehingga tanaman dapat dengan mudah menyerap 

larutan nutrisi serta memiliki kandungan oksigen yang tinggi. Tujuan dari penulisan 

makalah komprehensif ini untuk merancang sistem kendali dan monitoring 

aeroponik yang dapat membuat larutan nutrisi secara otomatis sesuai dengan 

kebutuhan jenis tanaman.  

Penelitian ini dilakukan dengan metode Literature Review. Proses 

pengukuran pH, TDS, debit air, ketinggian air menggunakan beberapa sensor yang 

di proses dengan menggunakan Mikrokontroler ESP32 sensor yang digunakan yaitu 

pH meter SEN0161-V2, TDS meter SEN0244, water level sensor ZP4510, water 

flow sensor, serta ESP32-CAM untuk menangkap gambar dari tanaman. Hasil 

penngukuran kemudian visualisasikan melalui aplikasi android yang dibuat dengan 

Android Studio, melalui aplikasi pengguna dapat memantau secara langsung hasil 

pengukuran tiap sensor. Perancangan ini merupakan dasar untuk pembuatan alat 

Sistem Kendali dan Monitoring Pertanian Hidroponik Menggunakan Metode 

Aeroponik Berbasis Internet of Things (IoT). 

 

Kata Kunci: Aeroponik, pH , TDS, ESP32, ESP32-CAM, water level sensor, water 

flow sensor. 
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ABSTRACT 
 

Nadra A. Tuarita (5215165317). Design of Hydroponic Agriculture 

Control and Monitoring System Using Internet of Things (IoT)-Based Aeroponic 

Method. Comprehensive. Electronic Engineering Education Study Program, 

Faculty of Engineering, Universitas Negeri Jakarta. 2023. Supervisor: Dr. 

Muhammad Yusro, M.Pd, M.T 

Aeroponics is one way to grow crops by utilizing spingkler as a medium to 

spray nutrient solution directly on plant roots, so that plants can easily absorb 

nutrient solutions and have a high oxygen content. The purpose  of writing this 

comprehensive paper is  to design an aeroponic control and monitoring system  that 

can make nutrient solutions automatically according to the needs of plant types.  

This research was conducted using the Literature Review method.  The 

process of measuring  pH, TDS, water discharge, water level uses several sensors 

that are processed using the ESP32 Microcontroller sensor used, namely the  

SEN0161-V2 pH meter, SEN0244 TDS meter, ZP4510 water level sensor, water 

flow sensor , as well as the ESP32-CAM for capturing images of plants. The 

measurement results are then visualized through an application created with 

Android Studio, through the android application users can directly monitor the 

measurement results of each sensor.  

This design is the basis for the manufacture of Hydroponic Agricultural  

Control and Monitoring System tools Using the Internet of Things (IoT) Based 

Aeroponic Method. 

 

Keywords: Aeroponik, pH , TDS, ESP32, ESP32-CAM, water level sensor, water 

flow sensor. 
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