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ABSTRAK 

City Mayshela (1513618041), Sistem Tracking GPS untuk Monitoring dan 

Kendali On Off pada Mobil Listrik UNJ Berbasis IoT. Skripsi. Jakarta: 

Program Studi Pendidikan Teknik Elektronika, Fakultas Teknik Universitas 

Negeri Jakarta, November 2022. Dosen Pembimbing Rafiuddin Syam, S.T, 

M.Eng, Ph.D dan Dr. Baso Maruddani, M.T. 

 

Tujuan dari penelitian ini adalah merancang Sistem Tracking GPS untuk 

Monitoring dan Kendali On Off pada Mobil Listrik UNJ Berbasis IoT untuk 

memudahkan pengguna dalam memantau lokasi mobil listrik di lingkungan UNJ. 

Perancangan sistem dilakukan dengan membuat alat yang dilengkapi dengan 

sistem monitoring. Penelitian dilakukan dengan menggunakan metode Research 

& Development.  Sistem dirancang menggunakan ESP32 sebagai mikrokontroler. 

RFID, GPS Neo 6M dan relay yang diintegrasikan dengan aplikasi Blynk sebagi 

implementasi IoT (Internet of Things). Keunggulan sistem yang dirancang yaitu 

salain mudah digunakan oleh pengguna, sistem ini dapat memantau lokasi mobil 

listrik dilingkungan UNJ serta menggunakan smartkey untuk menyalakan mobil 

listrik. Hasil penelitian menunjukkan bahwa sistem yang telah dibuat bisa 

digunakan untuk menyalakan dan mematikan mobil listrik dengan menggunakan 

kartu RFID serta memantau lokasi mobil listrik di lingkungan UNJ melalui 

aplikasi Blynk yang terdapat pada smartphone. 

 

Kata Kunci: Sistem kendali dan Monitoring, Mobil listik, RFID, GPS Neo-6m, 

Relay, Blynk. 
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ABSTRACT 

City Mayshela (1513618041), Power On Off Monitoring and Control 

Sistemfor GPS Tracking on UNJ Electric Cars Based on IoT. Essay. Jakarta: 

Electrical Engineering Education Study Program, Faculty of Engineering, 

Jakarta State University, November 2022. Supervisor Rafiuddin Syam, S.T, 

M.Eng, Ph.D and Dr. Baso Maruddani, M.T. 

 

The purpose of this research is to design a GPS Tracking System for On-Off 

Monitoring and Control of UNJ-Based Electric Cars to make it easier for users to 

monitor the location of electric cars in the UNJ environment. System design is 

done by making a tool that is equipped with a monitoring system. The research 

was conducted using the Research & Development method. The system is 

designed using ESP32 as a microcontroller. RFID, GPS Neo 6M and relay 

integrated with the Blynk application as an IoT (Internet of Things) 

implementation. The advantages of the designed system are that besides being 

easy for users to use, this system can monitor the location of electric cars in the 

UNJ environment and use a smartkey to turn on the car's electricity. The results of 

the study show that the system that has been created can be used to turn on and 

turn off car electricity using an RFID card and monitor the location of electric cars 

in the UNJ environment through the Blynk application on a smartphone. 

 

Keywords: Control and Monitoring system, electric car, RFID, GPS Neo-6m, 

Relay, Blynk. 
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