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ABSTRAK 

MUJIBURRAHMAN NIM:5215154591. “Rancang Bangun Alat Pengiris 

Bawang Dengan Efisiensi Berat Berbasis Arduino Mega 2560”. Skripsi. 

Jakarta: Program Studi Pendidikan Teknik Elektronika, Fakultas Teknik, 

Universitas Negeri Jakarta, Januari 2020. 

 Penelitian ini bertujuan untuk membuat sistem alat pengiris bawang 

dengan efisiensi berat irisan. 

 Metode yang digunakan dalam penelitian ini adalah metode rekayasa 

teknik yaitu membuat rancangan alat serta melakukan uji coba berupa program 

yang kemudian diterapkan pada rancang bangun alat pengiris bawang dengan 

efisiensi berat berbasis arduino mega 2560. Pada perancangan penelitian ini 

memiliki beberapa bentuk umum antara lain perancangan perangkat keras berupa, 

sensor ultrasonik, driver relay, motor ac 1 fasa penggerak mata pisau untuk 

mengiris bawang, serta sensor load cell. Menggunakan arduino IDE untuk 

memprogram alat pengiris bawang agar berfungsi sesuai dengan rancangan. 

 Rancang bangun alat pengiris bawang dengan efisiensi berat berbasis 

arduino mega 2560 sudah melalui tahap pengujian yaitu tahap pengujian setiap 

sensor sebagai input dan motor ac 1 fasa sebagai ouput penggerak mata pisau 

yang menjalankan perintah arduino. Sehingga dapat diketahui bahwa rancang 

bangun alat pengiris bawang dengan efisiensi berat berbasis arduino mega 2560, 

dapat mengiris bawang dengan ketebalan 2mm, dan dapat mengiris sesuai nilai 

berat yang kita inginkan. Alat pengiris bawang dapat bekerja dengan persentase 

keberhasilan 96,6% dan memiliki persentase kesalahan sebesar 3,4% dalam 

kinerja alat. 
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ABSTRACT 

MUJIBURRAHMAN NIM:5215154591. “Onion Slicer with Weight Efficiency 

Based on Arduino Mega 2560”. Skripsi. Jakarta: Electronic Engineering 

Education, Faculty of Engineering, State University of Jakarta, January 

2020. 

 The purpose of this research was to create an onion slicing system with a 

weight efficiency of the sliced onion. 

 The method used in this research is the engineering method which is 

making tool designs and conducting trials in the form of programs which are then 

applied to the design of onion slicing machines with weight efficiency based on 

arduino mega 2560. The design of this reserarch has several common forms 

including hardware design in the form of; ultrasonic sensors, driver relays, 1-

phase ac motorto drive the blade to slice onions, and load cell sensors.Arduino 

IDE is used to program the onion slicer to function according to the design. 

 The design of an arduino mega 2560 based onion slicer with a weight 

efficiency has gone through a testing phase which is the testing phase of each 

sensor as an input and a 1-phase ac motor as an output blade activator that runs 

the arduino command.So it can be seen that the design of an onion slicer with 

weight efficiency based on Arduino Mega 2560, can slice onions with a thickness 

of 2mm, and can slice according to the weight value that we want.Onion slicer can 

work with 96.6% success rate and 3.4% error in tool performance. 
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