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ABSTRAK

Hilmi Salsabil Putra, RANCANG BANGUN AKSES KONTROL SEPEDA
MOTOR MENGGUNAKAN AUTENTIKASI FINGERPRINT BERBASIS
ARDUINO.

Dosen Pembimbing: Dr. Aris Sunawar, S.Pd., M.T. dan Moch.Djaohar,M.Sc.

Penelitian ini memiliki tujuan untuk bisa menghasilkan sebuah alat yang
dimana dapat memberikan keamanan pada kendaraan bermotor dan juga
memberikan peringatan berupa suara alarm yang dihasilkan dari buzzer. Dengan
menggunakan Arduino Nano sebagai komponen input dan beberapa komponen
output meliputi sensor fingerprint R503, sensor getar SW-420 dan juga buzzer.
Sistem keamanan pada penelitian ini menggunakan sensor sidik jari R503 dan sensor
getaran SW420 yang merupakan sistem yang dapat meningkatkan keamanan dengan
menggabungkan teknologi biometrik dan deteksi getaran. Sensor sidik jari R503
merupakan sensor kapasitif yang dapat menangkap gambar sidik jari dengan akurat
dan dapat menyesuaikan kondisi jari, seperti jari kering, berminyak, tekstur ringan,
atau jari tua dengan tingkat pengenalan yang tinggi. Sensor getaran SW420 adalah
sensor biaya-efektif yang terdiri dari SW420 dan Komparator LM393. Modul ini
tertanam dengan Sensor Getaran SW420, potensiometer 10K untuk mengubah
sensitivitas, dan komparator LM393 yang menghasilkan keluaran digital yang halus.

Metode yang digunakan pada penelitian ini adalah metode forward
engineering, dan untuk data yang diperoleh berdasarkan hasil uji setiap komponen
terdapat pada penerapan skripsi ini. Hasil yang didapatkan pada penelitian ini yaitu,
Dengan menggabungkan kedua teknologi ini, sistem keamanan dapat memverifikasi
identitas pengguna melalui sidik jari mereka dan mendeteksi getaran atau gerakan
yang tidak diinginkan. Hal ini dapat meningkatkan keamanan dan memberikan
perlindungan tambahan terhadap upaya akses yang tidak sah.

Kata kunci: Fingerprint, Sensor getar, Forward Engineering.
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ABSTRAK

Hilmi Salsabil Putra, DESIGN OF MOTORCYCLE ACCESS CONTROL USING
ARDUINO-BASED FINGERPRINT AUTHENTICATION.

Supervisor: Dr. Aris Sunawar, S.Pd., M.T. and Moch. Djaohar, M.Sc.

This research has the aim of being able to produce a tool which can provide
security for motorized vehicles and also provide a warning in the form of an alarm
sound generated from a buzzer. By using the Arduino Nano as an input component
and several output components including the R503 fingerprint sensor, the SW-420
vibration sensor and also the buzzer. The security system in this study uses the R503
fingerprint sensor and SW420 vibration sensor which is a system that can increase
security by combining biometric technology and vibration detection. The fingerprint
sensor R503 is a capacitive sensor that can accurately capture fingerprint images and
can adapt to finger conditions, such as dry, oily, light textured fingers, or old fingers
with a high recognition rate. The SW420 vibration sensor is a cost-effective sensor
consisting of a SW420 and a LM393 Comparator. The module is embedded with an
SW420 Vibration Sensor, a 10K potentiometer for changing sensitivity, and an
LM393 comparator which provides a smooth digital output.

The method used in this study is the forward engineering method, and the data
obtained based on the test results for each component is found in the application of
this thesis. The results obtained in this study are, by combining these two
technologies, the security system can verify user identity through their fingerprints
and detect unwanted vibrations or movements. This can improve security and
provide additional protection against unauthorized access attempts.

Keywords: Fingerprint, Vibration sensor, Forward Engineering.
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