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ABSTRAK

GEUGEUS WINATA, PROTOTIPE SISTEM PENDETEKSI POSISI KAPAL DAN
OBJEK PENGHALANG PADA KAPAL NELAYAN BERBASIS IoT. Proposal Tugas
Akhir Program Studi Diploma Il Teknlogi Elektronika, Fakultas Teknik, Universitas
Negeri Jakarta, 2023

Teknologi observasi otomatis ini berkembang seiring meningkatnya keperluan manusia
akan suatu sistem yang dapat bekerja secara otomatis dan handal. Salah satu contohnya adalah
dalam bidang navigasi, Automatic Tracking System adalah contoh navigation platform saat ini
telah menjadi sebuah trend dunia dalam pengembangan teknologi navigasi yang merupakan salah
satu kebutuhan bagi setiap alat transportasi baik darat, air, maupun udara. Tujuan penelitian ini
untuk mendesain dan menghasilkan sebuah instrumen pelacak sederhana yang sesuai untuk
aplikasi di wilayah pesisir.

Sistem sederhana ini dibangun dari dua unit perangkat yang terdiri dari pelacak (mobile
tracker/transmitter) dan receiver (stasiun penerima). Instrumen pelacak diletakkan pada sebuah
wahana atau kendaraan yang memiliki kemampuan untuk bergerak. Instrumen pelacak ini terdiri
dari modul (Global Positioning System) GPS yang berfungsi menerima informasi dan menghitung
posisi pasti berdasarkan triangulasi beberapa satelit di ruang angkasa.Dari hasil pengujian terhadap
transmitter pada saat menerima data lokasi dari kapal saat sedang berlayar dilaut mengalami delay
yang disebabkan oleh cuaca yang menjadi penghalang, sehingga mengakibatkan data lokasi yang
diterima menjadi kurang maksimal, dan data waktu yang diterima oleh transmitter mengalami data
rusak dan error data yang diterima.

Kata Kunci : GPS, Pelacakan, Navigasi,
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ABSTRACT

GEUGEUS WINATA, PROTOTYPES OF POSITION AND OBJECT DETECTION
SYSTEM ON FISHERMAN BASED ON IloT. Proposal for the Final Project Diploma |11
Study Program in Electronics Technology, Faculty of Engineering, Jakarta State University,
2023

This automatic observation technology is developing along with the increasing human need
for a system that can work automatically and reliably. One example is in the field of navigation,
the Automatic Tracking System is an example of a navigation platform that has now become a
world trend in the development of navigation technology which is a necessity for every means of
transportation whether land, water or air. The purpose of this research is to design and produce a
simple tracking instrument that is suitable for applications in coastal areas.

This simple system is built from two units of equipment consisting of a tracker (mobile
radio tracker/transmitter) and a receiver (receiving station). The tracking instrument is placed on
a vehicle or vehicle that has the ability to move. This tracking instrument consists of a GPS (Global
Positioning System) module which functions to receive information and calculate the exact
position based on triangulation of several satellites in space.From the results of testing the
transmitter when receiving location data from the ship while sailing at sea experienced a delay
caused by the weather which was a barrier, resulting in the received location data being less than
optimal, and the time data received by the transmitter experiencing damaged data and data errors
that accepted.

Keywords : GPS, Tracking, Navigation,
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