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ABSTRAK

Tujuan dari penelitian ini adalah untuk merancang dan membuat prototipe sistem
pengendali portal keamanan jalur busway berbasis internet of things (1oT) upaya
untuk meminimalisir pelanggaran yang dilakukan oleh pengendara motor dan mobil
yang ingin menerobos jalur busway sehingga mengakibatkan kemacetan terhadap
jalur busway. Selain itu, memberikan kemudahan untuk sopir transjakarta berhenti
di shelter busway supaya tidak melebihi batas pemberhentian.

Perancangan prototipe dilakukan dengan membuat alat yang dilengkapi dengan
sistem pengendalian jarak jauh. Penelitian dilakukan menggunakan metode
Rekayasa Teknik dengan tahapan identifikasi masalah, pengumpulan data, analisis
data, perancangan sistem dan subsistem, pengumpulan data, dan kesimpulan.

Hasil penelitian sistem pengendalian portal keamana jalur busway berbasis internet
of things dapat direalisasikan dengan menggabungkan sub-sistem diantaranya
Raspberry Pi 3, RFID Reader dan Tag, motor servo, sensor ultrasonik, dan buzzer.
Sistem telah diuji mengenai RFID Reader yang membaca RFID Tag yang
menempel di bus Transjakarta, jika sudah terdaftar nomor kartunya maka motor
servo mampu membuka portal kemanan jalur busway. Apabila tidak terdaftar
nomor kartunya maka motor servo tidak akan membuka portal keamanan jalur
busway. Sensor ultrasonik mampu membaca jarak yang melintasi jalur busway
kemudian memberikan perintah kepada buzzer untuk bunyi jika jarak bus
Trasnjakarta dengan shelter busway kurang dari 4 cm. Keunggulan sistem bersifat
mudah digunakan dan diakses dari jarak jauh secara real time. dapat disimpulkan
jarak yang terbaca oleh alat ukur dengam jarak yang terbaca oleh sensor memiliki
perbedaan namun tidak terlalu siginifikan (kurang dari 1 cm).

Kata Kunci:Sitem pengendali, Portal keamanan, Jalur busway, RFID Reader,
RFID Tag, Motor sevo, Buzzer, Internet of Things (loT).



PROTOTYPE OF BUSWAY LANE SECURITY PORTAL CONTROL
SYSTEM BASED ON INTERNET OF THINGS (IOT)

Nabila Melwani (1513619032)
Supervisors Dr. Muhammad Yusro, M. T, P.hd and Dr. Wisnu Djatmiko, M.T.

ABSTRACT

The purpose of this research is to design and create a prototype of the internet of
things (loT)-based busway lane security portal control system in an effort to
minimize violations committed by motorists and cars who want to break into the
busway lane so as to cause congestion on the busway lane. In addition, it provides
convenience for Transjakarta drivers to stop at the busway shelter so as not to
exceed the stop limit.

Prototype design is done by making a tool equipped with a remote control system.
The research was conducted using the Engineering Engineering method with the
stages of problem identification, data collection, data analysis, system and
subsystem design, data collection, and conclusions.

The results of the internet of things-based busway lane security portal control
system research can be realized by combining sub-systems including Raspberry Pi
3, RFID Reader and Tag, servo motor, ultrasonic sensor, and buzzer. The system
has been tested regarding the RFID Reader that reads the RFID Tag attached to the
Transjakarta bus, if the card number is registered then the servo motor is able to
open the busway lane security portal. If the card number is not registered, the servo
motor will not open the busway lane security portal. The ultrasonic sensor is able
to read the distance that crosses the busway lane then gives a command to the buzzer
to sound if the distance between the Transjakarta bus and the busway shelter is less
than 4 cm. Advantages of sis

Keywords: Controlling system, Security portal, Busway lane, RFID Reader, RFID
Tag, Sevo motor, Buzzer, Internet of Things (10T).
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