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ABSTRAK

BAGUS THSAN DWI KURNIAJI (1513618059), “Rancang Bangun Sistem
Keamanan Saat Berkendara Sepeda Motor Berbasis Internet of Things”,
Skripsi. Jakarta: Program Studi Pendidikan Teknik Elektronika, Fakultas
Teknik, Universitas Negeri Jakarta, Januari 2024. Dosen Pembimbing Drs.
Jusuf Bintoro, M. T, Vina Oktaviani, S.Pd, M.T

Tujuan dari penelitian ini adalah untuk merancang sistem keamanan kendaraan
sepeda motor berbasis internet of things untuk upaya meminimalisir terjadinya
kecelakaan sepeda motor yang disebabkan mengendarai sepeda motor dengan
kecepatan tinggi dan untuk memudahkan memantau pengendara sepeda motor agar
mematuhi peraturan lalu lintas yang ada.

Perancangan sepeda motor dilakukan dengan membuat alat yang dilengkapi dengan
sistem monitoring kecepatan. Penelitian dilakukan dengan menggunakan metode
Research & Development. Sistem yang diusulkan menggunakan Board ESP32
DEVKIT sebagai microcontroller. Penggunaan sensor Magnet Efek hall dan LCD
Oled sebagai pendeteksi kecepatan, Sensor GPS Ublox NEO-6M, Sensor
Gyroscope MPU-6050, dan relay yang diintegrasikan dengan aplikasi Telegram
sebagai loT (Internet of Things). Keunggulan sistem bersifat mudah digunakan dan
dapat diakses dari jarak jauh menggunakan aplikasi Telegram.

Hasil penelitian menunjukkan bahwa sistem yang dibuat mampu melakukan
monitoring dan pengamanan pada kendaraan sepeda motor, yaitu monitoring
kecepatan sepeda motor, memberikan peringatan terhadap pengemudi sepeda motor
agar tidak mengendarai sepeda motor dengan kecepatan tinggi yang memberikan
keamanan terhadap pengguna dan memberikan keamanan kendaraan sepeda motor
yaitu mematikan sepeda motor dari jarak jauh menggunakan sistem Internet of
Things dengan aplikasi Telegram. Kinerja sensor magnet efek hall dapat
mendeteksi magnet sehingga dapat mendeteksi kecepatan dengan selisih 1 Km/h
dengan persentase error terbesar 0,769 %. diuji coba dengan alat ukur spedometer
sepeda motor dan membatasi kecepatan kendaraan sepeda motor dengan batasan
kecepatan sebesar 60 Km/h sesuai dalam undang-undang nomor 22 tahun 2009
tentang lalu lintas angkutan jalan. Kinerja modul GPS Ublox Neo-6M mendeteksi
lokasi sepeda motor dengan selisih paling jauh sebesar 6,4 meter. Kinerja sensor
gyroscope untuk mendeteksi apabila pengemudi mengalami kecelakaan dengan
selisih kemiringan paling jauh sebesar 0.13°. Kinerja aplikasi telegram digunakan
sebagai input yaitu untuk menjadi sistem keamanan bagi pengemudi sepeda motor
dan sebagai output yaitu untuk memberikan informasi berupa lokasi kendaraan
serta apabila sepeda motor terjatuh atau mengalami kecelakaan yang dikirimkan ke
telegram keluarga yang berada di rumah.

Kata Kunci: Keamanan sepeda motor, ESP32, sensor magnet efek hall, modul
GPS UBLOX NEO-6M, sensor gyroscope MPU-6050, relay, LCD OLED,
telegram, Internet of Things.
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ABSTRACT

BAGUS IHSAN DWI KURNIAJI (1513618059), ""Design of a Security System
When Riding a Motorcycle Based on the Internet of Things™, Thesis. Jakarta:
Electronics Engineering Education Study Program, Faculty of Engineering,
Universitas Negeri Jakarta, January 2024. Supervisors Drs. Jusuf Bintoro, M.T,
Vina Oktaviani, S.Pd, M.T.

The purpose of this research is to design an internet of things-based motorcycle
vehicle security system for efforts to minimize the occurrence of motorcycle
accidents caused by riding a motorcycle at high speed and to make it easier to
monitor motorcyclists to comply with existing traffic regulations.

Motorcycle design is done by making a tool equipped with a speed monitoring
system. The research was conducted using the Research & Development method.
The proposed system uses the ESP32 DEVKIT Board as a microcontroller. The use
of hall effect magnet sensor and Oled LCD as speed detector, Ublox NEO-6M GPS
Sensor, MPU-6050 Gyroscope Sensor, and relay integrated with Telegram
application as 0T (Internet of Things). The advantages of the system are easy to
use and can be accessed remotely using the Telegram application.

The results showed that the system created was able to monitor and secure
motorcycle vehicles, namely monitoring the speed of the motorcycle, giving
warnings to motorcycle drivers not to drive motorbikes at high speeds which
provided security to users and providing motorcycle vehicle security, namely
turning off motorbikes remotely using the Internet of Things system with the
Telegram application. The performance of the hall effect magnetic sensor can
detect magnets so that it can detect speed with a difference of 1 Km / h with the
largest percentage error of 0.769%. tested with a motorcycle speedometer
measuring instrument and limiting the speed of motorcycle vehicles with a speed
limit of 60 Km / h according to law number 22 of 2009 concerning road
transportation traffic. The performance of the Ublox Neo-6M GPS module detects
the location of the motorcycle with the furthest difference of 6.4 meters. The
performance of the gyroscope sensor to detect if the driver has an accident with the
furthest tilt difference of 0.13 °. The performance of the telegram application is
used as input, namely to become a security system for motorcycle drivers and as
output, namely to provide information in the form of vehicle location and if the
motorcycle falls or has an accident sent to the telegram of the family at home.

Keywords: Motorcycle security, ESP32, hall effect magnetic sensor, UBLOX NEO-
6M GPS module, MPU-6050 gyroscope sensor, relay, OLED LCD, telegram,
Internet of Things.
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