
 

 

SKRIPSI 

MESIN PENJUAL OTOMATIS TERBALIK (REVERSE 

VENDING MACHINE) PENDETEKSI BOTOL 

KEMASAN BERBASIS MIKROKONTROLLER 

 

  

  

  

  

 

Muchlisina Padma Kuswiyanti   

1513619063  

  

  

 

  

PENDIDIKAN TEKNIK ELEKTRONIKA   

FAKULTAS TEKNIK   

UNIVERSITAS NEGERI JAKARTA  

2024



 

i 

   

HALAMAN JUDUL 

MESIN PENJUAL OTOMATIS TERBALIK (REVERSE 

VENDING MACHINE) PENDETEKSI BOTOL 

KEMASAN BERBASIS MIKROKONTROLLER 

  

  

  

  

 

Muchlisina Padma Kuswiyanti   

1513619063  

  

  

 

 

  

PENDIDIKAN TEKNIK ELEKTRONIKA   

FAKULTAS TEKNIK   

UNIVERSITAS NEGERI JAKARTA  

2024 



 

ii 

   

 

 



 

iii 

 

 

LEMBAR PERNYATAAN  

 

 

Dengan ini saya menyatakan bahwa:  

1. Skripsi ini merupakan karya asli dan belum pernah diajukan untuk mendapatkan 

gelar akademik sarjana, baik di Universitas Negeri Jakarta maupun di perguruan 

tinggi lain.  

2. Skripsi ini belum diublikasikan, kecuali secara tertulis dengan jelas dicantumkan 

sebagai acuan dalam naskah dengan disebutkan nama pengarang dan 

dicantumkan dalam daftar Pustaka.  

3. Pernyataan ini saya buat dengan sesungguhnya dan apabila dikemudian hari 

terdapat penyimpangan dan ketidakbenaran, maka saya bersedia menerima 

sanksi akademik berupa pencabutan gelar yang telah diperoleh, serta sanksi 

lainnya sesuai dengan norma yang berlaku di Univeritas Negeri Jakarta. 

 

 

 

 

 

Jakarta, 05 Mei 2024 

Yang membuat pernyataan  

 

 

 

Muchlisina Padma Kuswiyanti 

1513619063  



 

iv 

 

 



 

v 

 

KATA PENGANTAR 

 

Segala puji dan syukur kehadiran Allah SWT, atas rahmat dan hidayah-nya 

yang diberikan kepada peneliti sehingga mampu menyelesaikan skripsi dengan 

judul “Mesin penjual otomatis terbalik (Reverse Vending Machine) Pendeteksi 

botol kemasan Berbasis Mikrokontroller”. Penulisan skripsi ini dilakukan sebagai 

syarat untuk mengajukan salah satu syarat dalam rangka mendapatkan gelar sarjana 

khususnya untuk program studi Pendidikan Teknik Elektronika, Fakultas Teknik, 

Universitas Negeri Jakarta.  

Peneliti menyadari sepenuhnya bahwa skripsi ini masih jauh dari kata 

sempurna sehingga terdapat kekurangan baik dari segi penyusunan bahasan dan 

lainnya. Dalam pembuatan skripsi ini tentunya tidak lepas dari doa, bimbingan, 

bantuan, dan kerja sama dari berbagai pihak sehingga skripsi ini dapat diselesaikan 

dengan baik. Untuk itu dengan kerendahan hati peneliti menyampaikan terima 

kasih kepada:  

1. Dr. Baso Maruddani, M.T selaku koordinator Program Studi Pendidikan 

Teknik Elektronika. 

2. Dr. Wisnu Djatmiko, M.T selaku Dosen Pembimbing I. 

3. Raffiuddin Syam, S.T, M.Eng, Ph.D selaku Dosen Pembimbing II. 

Akhir kata, semoga Allah SWT senantiasa membalas segala kebaikan semua 

pihak yang telah membantu penyusunan skripsi ini dengan balasan yang lebih baik. 

Peneliti berharap, skripsi yang berjudul “Reverse Vending Machine Pendeteksi 

botol kemasan Berbasis Mikrokontroller” dapat membawa manfaat bagi pembaca 

atau pihak lain yang membutuhkannya. 

Jakarta, 17 Mei 2024 

Peneliti,  

 

 

Muchlisina Padma Kuswiyanti 

  



 

vi 

 

Mesin Penjual Otomatis Terbalik (Reverse Vending Machine) Pendeteksi 

botol kemasan Berbasis Mikrokontroller 

Muchlisina Padma Kuswiyanti (1513619063) 

Dosen Pembimbing: Dr. Wisnu Djatmiko, M.T dan Raffiuddin Syam, S.T, 

M.Eng, Ph.D 

 

ABSTRAK  

 

Masalah utama pengelolaan persampahan diindonesia adalah meningkatnya 

tumpukan sampah seiring dengan bertambahnya jumlah penduduk serta rendahnya 

kesadaran Masyarakat akan pentingnya membuang sampah pada tempatnya dan 

kurangnya sistem pengelolaan sampah yang efektif. Tujuan dari penelitian ini 

adalah untuk merancang bangun, menguji dan menganalisis alat pemilah botol 

plastik berdasarkan tinggi, jenis, dan berat botol berbasis mikrokontroller. 

diharapkan dapat mengurangi limbah botol plastik dan meningkatkan kebersihan 

lingkungan. Serta berpotensi memberikan konstribusi positif terhadap pengelolaan 

limbah dan kebersihan lingkungan di Indonesia.  

Penelitian ini dilakukan dengan menggunakan metode penelitian Rekayasa 

Teknik menggunakan Arduino mega2560 sebagai mikrokontroller, sensor 

Loadcell, sensor Proximity induktif, sensor Proximity Infrared, Touchless, motor 

AC, motor DC, dan motor servo. sistem alat ini diharapkan dapat memberikan 

kemudahan, kecepatan, efisiensi, intensif langsung, serta kebersihan dan keamanan 

bagi pengguna reverse vending machine.  

Hasil pengujian pada Reverse vending machine dilakukan dengan botol 

kaca, botol kaleng, dan botol plastik dengan beberapa ukuran botol (330ml, 600ml, 

1500ml). pengujian sistem menunjukkan bahwa alat reverse vending machine dan 

sistem monitoring botol dapat bekerja dengan baik. Karena dalam pengujian 

sebanyak 30 kali, reverse vending machine dapat memilah botol sebanyak 27 kali.  

 

Kata kunci: Arduino Mega 2560, loadcell, proximity induktif, proximity infrared, 

reverse vending machine, sampah.  
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Reverse Vending Machine with Microcontroller-Based Packaging Bottle 

Detector 

Muchlisina Padma Kuswiyanti (1513619063) 

Supervisor: Dr. Wisnu Djatmiko, M.T and Raffiuddin Syam, S.T, M.Eng, Ph.D 

 

ABSTRACT 

 

The main problem of waste management in Indonesia is the increase in piles 

of garbage along with the increase in population as well as low public awareness 

of the importance of disposing of waste in its place and the lack of an effective waste 

management system. The purpose of this research is to design, build, test and 

analyze plastic bottle sorting tools based on the height, type, and weight of 

microcontroller-based bottles. expected to reduce plastic bottle waste and improve 

environmental cleanliness. As well as potentially making a positive contribution to 

waste management and environmental cleanliness in Indonesia.  

This research was conducted using the Engineering Engineering research 

method using Arduino mega2560 as a microcontroller, Loadcell sensor, inductive 

Proximity sensor, Infrared Proximity sensor, Touchless, AC motor, DC motor, and 

servo motor. this tool system is expected to provide convenience, speed, efficiency, 

direct intensive, and cleanliness and safety for reverse vending machine users.  

The test results on the Reverse vending machine were carried out with glass 

bottles, canned bottles, and plastic bottles with several bottle sizes (330ml, 600ml, 

1500ml). System testing shows that the reverse vending machine and bottle 

monitoring system can work well. Because in testing 30 times, the reverse vending 

machine can sort bottles 27 times. 

 

Keywords: Arduino mega2560, loadcell, inductive proximity, infrared proximity, 

AC motor, reverse vending machine, waste. 
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