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ABSTRAK

Rizky Jibran, Sistem Helm Pintar Fitur GPS dan Integrasi dengan Sepeda
Motor Berbasis Arduino Nano. Skripsi. Jakarta: Fakultas Teknik Universitas
Negeri Jakarta 2024. Dosen Pembimbing : Moch. Djaohar, M.Sc. dan Nur Hanifah
Yuninda, M.T.

Penelitian ini bertujuan merancang dan membangun sistem helm pintar dengan fitur
GPS yang terintegrasi dengan sepeda motor berbasis Arduino Nano. Sistem ini
dirancang untuk memberikan informasi lokasi real-time dan meningkatkan
keamanan pengendara serta sepeda motor.

Metode penelitian yang digunakan adalah metode penelitian rekayasa meliputi
tahap perancangan, implementasi, dan pengujian sistem. Alat dan bahan yang
digunakan mencakup Arduino Nano, modul GPS Neo 6m, modul komunikasi
NRF24L01, modul SIM80OL untuk komunikasi SMS, buzzer, dan beberapa sensor
seperti limit switch. Sistem helm pintar ini dirancang agar dapat mengirimkan
lokasi sepeda motor melalui SMS secara otomatis saat terjadi kejadian yang
mencurigakan, serta menyediakan fitur notifikasi keamanan lainnya.0

Hasil penelitian menunjukkan bahwa sistem helm pintar yang dirancang mampu
berfungsi dengan baik. Pengujian tegangan dan integritas sistem menunjukkan
bahwa semua komponen beroperasi sesuai dengan yang diharapkan. Sistem mampu
mengirimkan informasi lokasi melalui SMS secara akurat dan responsif. Selain itu,
fitur keamanan tambahan seperti buzzer juga berhasil memberikan notifikasi yang
dibutuhkan. Kesimpulan dari penelitian ini adalah bahwa sistem helm pintar
berbasis Arduino Nano dengan fitur GPS dan integrasi dengan sepeda motor dapat
menjadi solusi efektif untuk meningkatkan keamanan sepeda motor di Indonesia.
Diharapkan, inovasi ini dapat membantu mengurangi angka pencurian sepeda
motor dan meningkatkan keselamatan pengendara.

Kata Kunci: Helm Pintar, GPS, Arduino Nano, Keamanan Sepeda Motor,
SIM800L, NRF24L01
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ABSTRAC

Rizky Jibran, Smart Helmet System with GPS Features and Integration with
Arduino Nano Based Motorcycles. Thesis. Jakarta: Faculty of Engineering,
Jakarta State University 2024. Supervisor : Moch. Djaohar, M.Sc and Nur Hanifah
Yuninda, M.T

This research aims to design and develop a smart helmet system with GPS features
integrated with a motorcycle using an Arduino Nano. The system is designed to
provide real-time location information and enhance the security of both the rider
and the motorcycle.

The research methodology used is engineering research, which includes the stages
of design, implementation, and system testing. The tools and materials used include
the Arduino Nano, GPS Neo 6m module, NRF24L01 communication module,
SIM800L module for SMS communication, buzzer, and various sensors such as limit
switches. This smart helmet system is designed to automatically send the
motorcycle's location via SMS in case of suspicious events and provide additional
security notifications.

The research results show that the designed smart helmet system functions well.
Voltage and system integrity tests indicate that all components operate as expected.
The system accurately and responsively sends location information via SMS.
Additionally, the security features, such as the buzzer, successfully provide the
necessary notifications. The conclusion of this research is that the Arduino Nano-
based smart helmet system with GPS features and motorcycle integration can be an
effective solution to enhance motorcycle security in Indonesia. It is hoped that this
innovation can help reduce motorcycle theft and improve rider safety.

Keywords: Smart Helmet, GPS, Arduino Nano, Motorcycle Security, SIM80OL,
NRF24L01
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