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ABSTRAK 

Penelitian ini berfokus pada perancangan dan pembangunan sistem 

pengukuran torsi dan putaran menggunakan mikrokontroler Arduino pada 

dynamometer tipe water brake. Data dari sensor beban dan sensor inframerah 

diproses oleh Arduino untuk menentukan nilai torsi dan RPM. Hasil kalibrasi 

sensor loadcell menggunakan timbangan digital menunjukkan error relatif sebesar 

0%, 1.71%, 1.89%, 1.36%, dan 0.10%, dengan rata-rata error sebesar 1.01%. 

Sedangkan hasil kalibrasi sensor RPM menggunakan tachometer menunjukkan 

error relatif sebesar 0.62%, 0.48%, 0.58%, dan 7.78%, dengan rata-rata error 

sebesar 2.37%. Pembahasan dalam penelitian ini mencakup proses kalibrasi sensor, 

implementasi sistem Arduino, serta analisis hasil pengujian. Hasil penelitian 

menunjukkan bahwa sistem ini lebih terjangkau dan mudah diimplementasikan 

dibandingkan dengan sistem komersial. Penelitian ini membuktikan bahwa 

Arduino dapat digunakan secara efektif dan efisien sebagai pembaca torsi dan 

putaran pada dynamometer tipe water brake, memberikan kontribusi positif dalam 

pengukuran performa mesin dan pengembangan sistem dynamometer yang lebih 

ekonomis. 

 

Kata kunci: Arduino, torsi, putaran, dynamometer, water brake, sensor beban, 

sensor suhu, RPM. 
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ABSTRACT 

 This research focuses on designing and building a torque and rotation 

measurement system using an Arduino microcontroller on a water brake type 

dynamometer. Data from load sensors and infrared sensors are processed by 

Arduino to determine torque and RPM values. The results of loadcell sensor 

calibration using digital scales show relative errors of 0%, 1.71%, 1.89%, 1.36%, 

and 0.10%, with an average error of 1.01%. While the results of calibrating the 

RPM sensor using a tachometer show a relative error of 0.62%, 0.48%, 0.58%, and 

7.78%, with an average error of 2.37%. The discussion in this research includes 

the sensor calibration process, Arduino system implementation, and analysis of test 

results. The results show that this system is more affordable and easy to implement 

compared to commercial systems. This research proves that Arduino can be used 

effectively and efficiently as a torque and rotation reader on a water brake type 

dynamometer, making a positive contribution to engine performance measurement 

and the development of a more economical dynamometer system. 

 

Key words: Arduino, torque, rotation, dynamometer, water brake, load sensor, 

temperature sensor, RPM. 
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