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ABSTRAK 

 

Penelitian ini bertujuan untuk membuat prototipe pengisian air minum otomatis 

berbasis Arduino Uno R3. Metode yang digunakan adalah rekayasa teknik, yaitu 

memastikan bahwa produk tersebut bekerja dengan efektif. Metode ini meliputi 

perencanaan, analisis kebutuhan, perancangan prototipe, implementasi, pengujian 

kinerja, dan evaluasi efektivitas sistem. Sistem ini memanfaatkan sensor ultrasonik 

untuk mengukur volume air, sensor aliran YF-S401 untuk mengukur debit, waktu 

pengisian, dan volume air yang dihasilkan, konveyor untuk memindahkan gelas, serta 

sensor E18-D80NK untuk mendeteksi dan menghitung jumlah gelas yang terisi. Hasil 

pengujian menunjukkan bahwa sistem mampu melakukan pengisian air secara 

kontinyu dengan tingkat akurasi rata-rata sebagai berikut: volume air 98,84% (130 

ml), 98,13% (200 ml), dan 98,07% (220 ml); waktu pengisian 97,27%, 97,11%, dan 

98,83%; serta debit air 97,60%, 96,10%, dan 98,96% untuk masing-masing kapasitas. 

Prototipe ini berhasil dirancang dan diuji dengan baik, menunjukkan potensi untuk 

meningkatkan efisiensi proses pengisian air minum dalam kemasan secara otomatis. 

 

Kata kunci: Pengisian Air, Arduino Uno R3, Konveyor. 
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ABSTRACT 

 

This research aims to make a prototype of automatic drinking water filling based on 

Arduino Uno R3. The method used is engineering, which ensures that the product 

works effectively. This method includes planning, needs analysis, prototype design, 

implementation, performance testing, and evaluation of system effectiveness. The 

system utilizes an ultrasonic sensor to measure the volume of water, a YF-S401 flow 

sensor to measure the discharge, filling time, and volume of water produced, a 

conveyor to move the glasses, and an E18-D80NK sensor to detect and count the 

number of glasses filled The test results show that the system is able to perform 

continuous water filling with the following average accuracy levels: water volume 

98.84% (130 ml), 98.13% (200 ml), and 98.07% (220 ml); filling time 97.27%, 

97.11%, and 98.83%; and water discharge 97.60%, 96.10%, and 98.96% for each 

capacity. The prototype was successfully designed and well tested, showing the 

potential to improve the efficiency of the automatic bottled water filling process. 

 

Keywords: Water Filling, Arduino Uno R3, Conveyor.  
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