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ABSTRAK 

Sampah telah menjadi isu lingkungan yang semakin mendesak untuk diatasi 

dengan bantuan teknologi. Tujuan dari penelitian ini adalah untuk mengembangkan 

sebuah sistem tempat pemilah sampah organik dan anorganik secara otomatis 

menggunakan mikrokontroler ESP32. Sistem yang dijalankan dirancang agar dapat 

mengenali dan memisahkan jenis sampah berdasarkan ciri fisiknya. Pengenalan 

sampah dilakukan dengan memanfaatkan sensor-sensor seperti sensor proximity 

kapasitif, induktif, dan infrared. Proses pemilahan dilakukan dua kali pada bak 

pemilah, bak pemilah pertama akan mendeteksi sampah dengan kandungan logam, 

jika tidak terdeteksi maka sampah dilanjutkan ke bak pemilah kedua. Bak pemilah 

kedua akan menjadi penentu apakah itu sampah organik atau anorganik. 

Mikrokontroler ESP32 berfungsi sebagai pusat kontrol sistem yang menggerakkan 

motor servo untuk menjalankan mekanisme pemilahan. Sampah yang terbuang 

akan dimonitoring ketinggiannya dengan sensor ultrasonik. Data hasil pemilahan 

dikirimkan ke platform IoT untuk dipantau dan dianalisis secara real-time. Hasil 

eksperimen menunjukkan bahwa sistem dapat memilah sampah organik dan 

anorganik dengan akurasi yang memadai. Dengan penerapan ini diharapkan dapat 

memberikan kontribusi dalam pengelolaan sampah yang lebih efisien dan ramah 

lingkungan. 

Kata kunci : Tempat pemilah sampah, ESP32, sensor ultrasonik, pengenalan 

sampah, IoT 
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ABSTRACT 

 

Trash has become an increasingly pressing environmental issue that needs 

to be addressed with the help of technology. The aim of this research is to develop 

an automatic trash sorting system for organic and inorganic using the ESP32 

microcontroller. The designed system is capable of identifying and separating trash 

types based on their physical characteristics. Trash recognition is carried out using 

sensors such as capacitive proximity sensors, inductive sensors, and infrared 

sensors. The sorting process is conducted in two stages within sorting bins, the first 

bin detects waste containing metal, and if no metal is detected, the waste proceeds 

to the second bin. The second bin determines whether the waste is organic or 

inorganic. The ESP32 microcontroller serves as the system's control center, driving 

servo motors to operate the sorting mechanism. The height of the disposed waste is 

monitored using an ultrasonic sensor. The sorting data is sent to an IoT platform 

for real-time monitoring and analysis. Experimental results show that the system 

can sort organic and inorganic waste with satisfactory accuracy. This 

implementation is expected to contribute to more efficient and environmentally 

friendly waste management. 

 

Keywords : Trash sorting bin, ESP32, ultrasonic sensor, trash recognition, IoT 
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