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Abstrak 

 Penelitian ini bertujuan untuk merancang dan membangun sistem pemantau 

kestabilan komponen kontaktor pada panel berbasis ESP32. Sistem ini dirancang 

untuk digunakan di perusahaan atau pabrik yang mengandalkan kontaktor sebagai 

komponen utama dalam pengoperasian mesin-mesin produksi. Mikrokontroler 

ESP32 diprogram menggunakan Arduino IDE untuk mengelola pengukuran arus 

dan tegangan listrik melalui sensor PZEM-004T serta membaca siklus kerja 

kontaktor menggunakan modul relay. Data yang diperoleh dikirimkan ke ESP32 

dan ditampilkan secara real-time melalui web server lokal, dengan riwayat data 

yang disimpan untuk analisis lebih lanjut. Hasil pengujian menunjukkan bahwa 

sistem ini mampu memantau kestabilan komponen secara akurat dan efisien, 

sehingga mempermudah pengawasan tanpa perlu pengecekan manual. 

Implementasi sistem ini juga diharapkan dapat mengurangi risiko kerusakan pada 

kontaktor serta meningkatkan efektivitas pemantauan panel di perusahaan atau 

pabrik. 

Kata Kunci: Rancang Bangun, Pemantauan Kestabilan, Kontaktor, ESP32, PZEM-

004T, Web Server.  
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Abstract 

 This research aims to design and build a stability monitoring system for 

contactor components on ESP32-based panels. This system is designed for use in 

companies or factories that rely on contactors as the main component in the 

operation of production machines. The ESP32 microcontroller is programmed 

using the Arduino IDE to manage electrical current and voltage measurements via 

the PZEM-004T sensor and read the contactor duty cycle using the relay module. 

The acquired data is sent to the ESP32 and displayed in real-time via a local web 

server, with historical data saved for further analysis. Test results show that this 

system is able to monitor component stability accurately and efficiently, making 

monitoring easier without the need for manual checks. Implementation of this 

system is also expected to reduce the risk of damage to contactors and increase the 

effectiveness of panel monitoring in companies or factories. 

Keywords: Design, Stability Monitoring, Contactor, ESP32, PZEM-004T, Web 

Server.  
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