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ABSTRAK 

 

 

DIMAS PRAYOGA, Prototipe Pemantauan pelanggaran lalu lintas pada traffic 

light Berbasis Arduino Mega 2560. Program Studi Pendidikan Teknik Elektro, 

Jurusan Teknik Elektro, Fakultas Teknik, Universitas Negeri Jakarta, 2015, 

Pembimbing syufrijal, ST., M.T. dan Aris Sunawar, S.Pd., M.T. 

 

Penelitian ini bertujuan membuat prototipe sistem pemantauan pelanggaran 

lalu lintas pada traffic light untuk meningkatkan kesadaran pengendara akan tertib 

berlalu lintas. Penelitian ini menggunakan metode eksperimen dan dilaksanakan di 

laboratorium bengkel mekanik Teknik Elektro, Fakultas Teknik, Universitas Negeri 

Jakarta pada bulan September 2015 sampai Februari 2016. 

Prototipe ini menggunakan Arduino Mega 2560 dan Qt Creator dengan 

bahasa pemrograman yaitu bahasa C yang disederhanakan dengan software IDE 

1.5.4. Peralatan input terdiri dari 4 sensor jarak proximity dimana sensor ini 

berfungsi sebagai kontak untuk mengaktifkan kamera untuk mengambil gambar 

jika ada kendaraan yang mendekati sensor sensor aktif ketika lampu merah menyala 

Peralatan output terdiri dari lampu,seven segment display. Lampu sebagai indikator 

untuk mengetahui kapan kendaraan berhenti,bersiap-siap dan berjalan. Seven 

segmen display digunakan untuk menghitung waktu pergantian lampu lalu lintas. 

Kamera digunakan untuk mengambil gambar jika ada pengendara yang menerobos 

lampu merah dan di tampilkan pada komputer menggunakan aplikasi Qt creator. 

Dari hasil penelitian prototipe pemantauan pelanggaran lalu lintas pada traffic 

light berbasis Arduino Mega 2560, alat dan sistem dapat bekerja dengan baik, sesuai 

dengan yang dirancang. 
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ABSTRACT 

 

 

DIMAS Prayoga, Prototype of traffic violation monitoring  in traffic light 

Based Arduino Mega 2560. Study Program Electrical Engineering, Major of 

Electrical Engineering, Faculty of Engineering, State University of Jakarta, in 2015, 

Advisors Syufrijal.S.T., MT and Aris Sunawar S.Pd., M.T. 

 

 This research aims to create a prototype of monitoring system a traffic 

violation on lights in order to raise awareness drivers in traffic orderly. This 

research uses experimental method and conduct in the mechanical workshop of 

Electrical Engineering, Faculty of Engineering, State University of Jakarta in 

September 2015 until February 2016. 

 This prototype uses an Arduino Mega 2560 and Qt Creator with the 

programming language C simplified to the IDE 1.5.4 software. Input equipment 

consists of 4 distance proximity sensor where this kind of sensor serves as a contact 

to turn on the camera to take pictures if there is a vehicle that approached censorship 

active when a sensor lights glowing red output equipment consisting of a lamp , 

seven segment .As indicator lights to know when the vehicle stopped , get ready 

and walking. Seven segment used to calculate time the traffic lights .The camera 

used to take pictures if there are motorists ran a red light and in show on a computer 

use the application qt creator. 

 From the prototype research of traffic violation monitoring in traffic light 

based arduino mega 2560 , tools and system can work well , in accordance with 

designed . 
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