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Pemodelan Lift Otomatis di Dalam Rumah Sakit Berbasis Suara 

Manusia Menggunakan Arduino Mega 

Yanwar Maarif 

Dosen Pembimbing : Dr. Wisnu Djatmiko, M.T dan Drs. Jusuf Bintoro, M.T 

ABSTRAK 

Penelitian ini bertujuan untuk mengembangkan dan mengimplementasikan 

algoritma lift menggunakan Arduino Mega 2560 dengan memanfaatkan Gravity: 

Offline Voice Recognition Sensor sebagai input penggerak lantai. Penelitian ini 

menggunakan metode R&D dengan model pengembangan Borg & Gall. Sistem 

dibuat dari sub-sistem : Arduino Mega 2560; sensor magnetic switch; dan motor 

stepper sebagai penggerak lift. Pengujian dilakukan dengan beberapa skenario 

untuk mengevaluasi keakuratan sensor, waktu respons, dan kinerja keseluruhan 

sistem. Hasil penelitian menunjukkan bahwa respon sistem yang dikembangkan 

mampu membuat sistem menggunakan sensor suara dengan frekuensi berkisaran di 

200Hz seperti pada referensi suara pada sensor Gravity: Offline Voice Recognition 

Sensor. Kesimpulan penelitian ini adalah pemodelan lift berbasis Arduino Mega 

2560 dengan Gravity: Offline Voice Recognition Sensor dapat menjadi solusi 

efektif untuk aplikasi otomasi lift pada pada rumah sakit atau fasilitas umum yang 

memiliki tingkat kebisingan rendah. 

 

Kata Kunci: Lift, Gravity: Offline Voice Recognition Sensor, R&D, Arduino Mega 
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Modeling of a Voice-Controlled Automatic Elevator System in 

Hospitals Using Arduino Mega 

Yanwar Maarif 

Academic Advisor : Dr. Wisnu Djatmiko, M.T and Drs. Jusuf Bintoro, M.T 

ABSTRACT 

This study aims to develop and implement an elevator control algorithm using the 

Arduino Mega 2560 microcontroller, utilizing the Gravity: Offline Voice 

Recognition Sensor as a floor selection input mechanism. The research employs the 

R&D methodology based on the Borg & Gall development model. The system 

consists of several subsystems: Arduino Mega 2560, magnetic switch sensors, and 

a stepper motor as the elevator actuator. Testing was conducted through various 

scenarios to evaluate sensor accuracy, response time, and overall system 

performance. The results indicate that the developed system is capable of 

responding effectively to voice commands with frequencies around 200 Hz, as 

referenced by the Gravity: Offline Voice Recognition Sensor. The conclusion of this 

research is that the elevator modeling based on Arduino Mega 2560 and the 

Gravity: Offline Voice Recognition Sensor presents an effective automation 

solution for elevators in hospitals or public facilities with low ambient noise levels. 

 

Keyword: Lift, Gravity: Offline Voice Recognition Sensor, R&D, Arduino Mega 
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