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ANALISIS VARIASI BERAT BEBAN PENGEMUDI DAN 

VARIASI KECEPATAN TERHADAP EFISIENSI MOTOR 

BLDC 4000 WATT PADA GOKART LISTRIK 

 

Hesti Hermawati 

Dosen Pembimbing: Dr. Darwin Rio Budi Syaka, M.T. & Rani Anggrainy, 

S.Pd., M.T. 

 

ABSTRAK 

Balap gokart merupakan salah satu bidang otomotif yang mengalami 

perkembangan signifikan. Gokart listrik kini menjadi alternatif menarik yang lebih 

ramah lingkungan dibandingkan gokart berbahan bakar bensin. Efisiensi energi 

menjadi faktor utama yang mempengaruhi performanya. Penelitian ini bertujuan 

untuk menganalisis pengaruh variasi berat beban pengemudi (55 kg, 65 kg, 75 kg) 

dan variasi kecepatan (40 km/jam, 50 km/jam, 60 km/jam) terhadap efisiensi motor 

BLDC 4000 watt pada gokart listrik. Penelitian ini menggunakan metode 

eksperimen dengan pendekatan kuantitatif. Data diperoleh dari hasil pengujian 

lapangan dan dianalisis menggunakan Uji Two Way ANOVA. Hasil menunjukkan 

bahwa terdapat pengaruh signifikan dari berat beban pengemudi (sig. = <0,001 < 

0,05), kecepatan (sig. = <0,001 < 0,05), serta interaksi keduanya (sig. = <0,001 < 

0,05) terhadap efisiensi motor. Efisiensi tertinggi sebesar 95,45% diperoleh pada 

beban 55 kg di kecepatan 40 km/jam. Sedangkan, efisiensi terendah sebesar 62,49% 

diperoleh pada beban 75 kg di kecepatan 60 km/jam. Temuan ini menunjukkan 

pentingnya pengaturan beban pengemudi dan kecepatan dalam mengoptimalkan 

efisiensi daya. Implikasi penelitian ini dapat menjadi acuan dalam pengembangan 

gokart listrik kompetitif yang efisien, khususnya untuk tim balap dan 

institusi pendidikan. 

Kata Kunci: Efisiensi, Motor BLDC, Gokart Listrik, Variasi Beban, Variasi 

Kecepatan.
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ANALYSIS OF THE VARIATIONS IN DRIVER WEIGHT AND 

SPEED ON THE EFFICIENCY OF A 4000 WATT BLDC 

MOTOR IN ELECTRIC GO-KARTS. 

 

Hesti Hermawati 

Advisors: Dr. Darwin Rio Budi Syaka, M.T. & Rani Anggrainy, S.Pd., M.T. 

 

ABSTRACT 

Go-kart racing is one of the automotive fields that has experienced significant 

development. Electric go-karts are now an attractive alternative that is more 

environmentally friendly than gasoline-fueled go-karts. Energy efficiency is the 

main factor that affects its performance. This study aims to analyze the effect of 

variations in driver weight (55 kg, 65 kg, 75 kg) and speed variations (40 km/h, 

50 km/h, 60 km/h) on the efficiency of a 4000 watt BLDC motor on electric go-

karts. This research uses an experimental method with a quantitative approach. 

Data obtained from field testing results and analyzed using the Two Way ANOVA 

test. The results show that there is a significant effect of the driver's weight (sig. 

= <0.001 <0.05), speed (sig. = <0.001 <0.05), and the interaction of the two (sig. 

= <0.001 <0.05) on motor efficiency. The highest efficiency of 95.45% was 

obtained at 55 kg load at 40 km/h speed. Meanwhile, the lowest efficiency of 

62.49% was obtained at a load of 75 kg at a speed of 60 km/h. This finding shows 

the importance of driver load and speed regulation in optimizing power efficiency. 

The implications of this research can be a reference in the development of efficient 

competitive electric go-karts, especially for racing teams and educational 

institutions. 

Keywords: Efficiency, BLDC Motor, Electric Go-Kart, Weight Variation, Speed 

Variation. 
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