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Penelitian ini bertujuan untuk merancang sistem mekanik beserta 

komponen-komponen yang digunakan untuk menopang sistem otomasi pada 

mesin potong dengan sensor pembaca pola otomatis. 

Penelitian ini meliputi perencanaan alat, pembuatan alat, dan pengujian. 

Perancangan sistem mekanik pada mesin ini menganalisa faktor keamanan 

komponen sistem mekanik. Analisis faktor keamanan pada komponen sistem 

mekanik meliputi hal perancangan roda gigi rack serta pinion rack, pemilihan 

motor stepper berdasarkan nilai torsi yang berhubungan dengan beban mesin yang 

dibebankan pada penggerak motor listrik dan faktor beban total yang dipindahkan.  

Berdasarkan hasil perancangan sistem mekanik mesin potong ini 

didapatkan nilai faktor keamanan komponen yang didasarkan pada nilai total 

beban dengan nilai distribusi beban yang dipindahkan pada lengan penggerak 

mekanik dimana masimg-masing nilainya yaitu untuk penggerak sumbu X = 0,66 

dan penggerak sumbu Y = 1,44 berdasarkan hasil tersebut nilai faktor keamanan 

distribusi beban yang dipindahkan masih dalam ambang aman berdasarkan tabel 

faktor keamanan distribusi beban (Km) yang sebesar 1,6. Dalam hal ini dapat 

disimpulkan bahwa hasil perancangan dan perhitungan yang dilakukan pada 

komponen mekanik dapat beroperasi dengan baik dan dapat menopang sistem 

otomasi yang terdapat pada mesin potong dengan sensor pembaca pola. 
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