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ABSTRAK 

Permasalahan pengelolaan sampah masih menjadi tantangan serius di 

berbagai wilayah, sampah merupakan permasalahan lingkungan yang terus 

berkembang seiring meningkatnya populasi dan aktivitas masyarakat. Kurangnya 

sistem pemilahan dan pemantauan kapasitas sampah secara rutin menyebabkan 

penumpukan dan kesulitan dalam manajemen pengangkutan. Penelitian ini 

merancang dan membangun sistem tempat pemilah sampah otomatis berbasis IoT 

yang dilengkapi dengan mini belt conveyor untuk mengklasifikasikan sampah serta 

memantau kapasitas muatan secara berkala. Sistem ini menggunakan 

mikrokontroler ESP32 yang terintegrasi dengan sensor berat dan ultrasonik untuk 

mengukur berat dan ketinggian isi tempat sampah, sensor proximity induktif untuk 

mendeteksi material logam, sensor proximity infrared untuk mendeteksi material 

non logam serta servo dan relay untuk penggerak pemilah. Dengan dukungan 

aplikasi Kodular, sistem mampu mengirimkan data kapasitas dan aktivitas 

pemilahan secara real-time, sehingga mempermudah pengguna atau petugas 

kebersihan dalam melakukan pemantauan dan pengambilan keputusan terkait 

pengangkutan sampah. Hasil pengujian menunjukkan bahwa sistem mampu 

menjalankan proses pemilahan dan memberikan notifikasi ketika tempat sampah 

mendekati batas maksimum. Inovasi ini diharapkan dapat diterapkan di tempat 

pengumpulan sampah logam non logam dan barang bekas untuk mendukung 

pengelolaan sampah yang lebih cerdas, terpantau, dan berkelanjutan. 

 

 

Kata kunci: Pemilah Sampah Otomatis, Internet of Things, Mini Belt 

Conveyor, ESP32, Pemantauan Sampah, Kodular, Tempat Pengumpulan Barang 

Bekas. 
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ABSTRACT 

The problem of waste management is still a serious challenge in various 

regions. Waste is an environmental problem that continues to grow along with 

increasing population and community activities. The lack of a system for regularly 

sorting and monitoring waste capacity causes accumulation and difficulties in 

transportation management. This research designs and builds an IoT-based 

automatic waste sorting system equipped with a mini belt conveyor to classify waste 

and monitor load capacity periodically. This system uses an ESP32 microcontroller 

which is integrated with a weight and ultrasonic sensor to measure the weight and 

height of the contents of the trash can, an inductive proximity sensor to detect metal 

materials, an infrared proximity sensor to detect non-metal materials and a servo 

and relay to drive the sorter. With the support of the Kodular application, the system 

is able to send data on capacity and sorting activities in real-time, making it easier 

for users or cleaning staff to monitor and make decisions regarding waste 

transportation. The test results show that the system is able to carry out the sorting 

process and provide notifications when the waste bin approaches the maximum 

limit. It is hoped that this innovation can be applied at non-metallic and used goods 

waste collection sites to support smarter, more monitored and sustainable waste 

management. 

 

 

 

Keywords: Automatic Waste Sorting, Internet of Things, Mini Belt Conveyor, 

ESP32, Waste Monitoring, Kodular, Used Goods Collection Place. 
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