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ABSTRAK 
Penelitian ini bertujuan untuk merancang dan membangun sistem monitoring 

pemeliharaan serta kendali pemberian pakan otomatis pada ikan Channa 

menggunakan teknologi Internet of Things (IoT) dan aplikasi Blynk. Sistem ini 

dikembangkan untuk meningkatkan efisiensi pemeliharaan ikan hias Channa yang 

memerlukan perawatan khusus, seperti suhu air, pH, dan kualitas air lainnya. 

Mikrokontroler ESP32 digunakan sebagai pengendali utama, dengan dukungan 

sensor suhu, sensor pH, dan aktuator motor servo untuk membuka wadah pakan 

secara otomatis. Data pemantauan ditampilkan secara real-time melalui aplikasi 

Blynk pada perangkat smartphone. Hasil pengujian menunjukkan bahwa sistem 

mampu memantau parameter penting secara akurat dan melakukan pemberian pakan 

secara otomatis sesuai jadwal atau perintah manual melalui aplikasi. Dengan sistem 

ini, pemilik ikan Channa dapat memantau dan mengendalikan kondisi kolam dari 

jarak jauh sehingga meningkatkan kenyamanan dan efisiensi dalam budidaya. 

Kata Kunci: IoT, Blynk, Ikan Channa, Monitoring, Pakan Otomatis, ESP32. 
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ABSTARCT 
 

This study aims to design and develop a maintenance monitoring and automatic 

feeding control system for Channa fish using Internet of Things (IoT) technology and 

the Blynk application. The system is developed to improve the efficiency of 

maintaining ornamental Channa fish, which require special care such as specific 

water temperature, pH, and overall water quality. An ESP32 microcontroller is used 

as the main controller, supported by a temperature sensor, pH sensor, and a servo 

motor actuator to automatically open the feed container. Monitoring data is displayed 

in real-time through the Blynk application on a smartphone. Test results show that the 

system is capable of accurately monitoring key parameters and performing automatic 

feeding according to a schedule or manual commands via the application. With this 

system, Channa fish owners can monitor and control pond conditions remotely, 

thereby enhancing convenience and efficiency in fish farming. 

Keywords: IoT, Blynk, Channa Fish, Monitoring, Automatic Feeding, ESP32. 
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