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RANCANG BANGUN KACAMATA PENDETEKSI OBJEK 

UNTUK TUNANETRA 

Vidianisa Setyo Pranoto 

Dosen Pembimbing: Dr. Wisnu Djatmiko, M.T. , Rafiuddin Syam, 

ST, M.Eng, Ph.D 

ABSTRAK 

Tongkat tunanetra memiliki keterbatasan dalam mengenali objek di lingkungan 

sekitar karena jangkauan deteksi yang terbatas. Penelitian bertujuan untuk 

mengembangkan sistem kacamata pendeteksi objek yang memberikan peringatan 

melalui suara dan getaran ketika mendeteksi objek dalam jangkauan tertentu. 

Sistem dirancang menggunakan dua modul ultrasonik HC-SR04 sebagai masukan, 

Arduino Uno sebagai pusat kendali, serta modul PWM motor getar dan DFPlayer 

Mini sebagai keluaran. Penelitian menggunakan metode Research and 

Development (R&D) dengan pendekatan V-Model yang mencakup tahap analisis 

kebutuhan, perancangan sistem, implementasi, hingga pengujian unit dan sistem 

secara menyeluruh. Hasil pengujian menunjukkan bahwa alat mampu mendeteksi 

objek dalam jarak maksimum 130 cm dan memberikan umpan balik melalui 

peningkatan intensitas suara serta getaran sesuai jarak objek. Kesimpulan 

menunjukkan bahwa pendekatan V-Model sangat cocok digunakan dalam 

pengembangan sistem kacamata pendeteksi objek, dan perangkat yang 

dikembangkan mampu bekerja sesuai dengan fungsi yang diharapkan. 

Kata Kunci: Tunanetra, Kacamata Pendeteksi Objek, Arduino Uno, Modul 

Ultrasonik, Modul Getar, DFPlayer Mini, V-Model. 
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DESIGN AND DEVELOPMENT OF OBJECT DETECTION 

GLASSES FOR THE VISUALLY IMPAIRED 

Vidianisa Setyo Pranoto 

Thesis Advisor: Dr. Wisnu Djatmiko, M.T. , Rafiuddin Syam, ST, 

M.Eng, Ph.D 

ABSTRACT 

White canes for visually impaired individuals have a limited detection range for 

surrounding objects. The purpose of this study is to develop an object-detecting 

glasses system that provides warning feedback through sound and vibration in 

response to the object's presence within a certain range. The system integrates two 

HC-SR04 ultrasonic highs as inputs, an Arduino Uno as the control unit, and a 

PWM vibration motor along with a DFPlayer Mini as outputs. The development 

process follows the Research and Development (R&D) method using the V-Model 

framework, which includes requirement analysis, system design, implementation, 

and comprehensive testing at both unit and system levels. Test results indicate that 

the device can detect objects at a maximum distance of 130 cm and respond by 

adjusting vibration and sound intensity based on proximity. The study concludes 

that the V-Model methodology is appropriate for developing the object detection 

system, and the resulting device performs according to its intended function. 

Keywords: Visually Impaired, Object Detection Glasses, Arduino Uno, Ultrasonic 

Module, Vibration Motor, DFPlayer Mini, V-Model. 
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