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RANCANG BANGUN SISTEM KEAMANAN SEPEDA MOTOR DENGAN 

GPS (GLOBAL POSITIONING SYSTEM) DAN SIM-PINTAR 

MENGGUNAKAN NODEMCU ESP32 BERBASIS INTERNET OF THINGS 

Erika Febrianti 

Dosen Pembimbing : 1. Prof. Dr. Efri Sandi, M.T                                                

2. Dr. Baso Maruddani, M.T 

ABSTRAK 

Pencurian kendaraan bermotor merupakan kejahatan terhadap hak milik/barang 

tanpa penggunaan kekerasan. Pada tahun 2022 menjadi jumlah kejadian terbesar 

dalam waktu lima tahun terakhir karena mengalami kenaikan kasus sebanyak 

91.892 kejadian. Untuk menangani kasus pencurian kendaraan, ada berbagai 

macam sistem pengamanan, termasuk gembok cakram. Namun, sistem 

pengamanan tidak meninggalkan jejak pencuri. Tujuan penelitian meningkatkan 

keamanan pada kendaraan sepeda motor dari tindak pencurian. Penelitian 

menggunakan motode penelitian Research and Development (R&D). Dari hasil 

pengujian response time SIM-Pintar dalam mengoperasikan kendaraan sepeda 

motor, didapatkan bahwa nilai rata-rata waktu yang diperlukan untuk 

menghidupkan mesin kendaraan sepeda motor adalah 04.39 detik dan mematikan 

mesin kendaraan sepeda motor adalah 02.02 detik. Hasil pengujian yang dilakukan 

menyatakan bahwa hanya SIM-Pintar terdaftar yang dapat menghidupkan dan 

mematikan mesin sepeda motor sedangkan SIM-Pintar tidak terdaftar akan 

mengaktifkan buzzer dan mengirimkan notifikasi ke telegram.  Hasil pengukuran 

di empat titik lokasi, modul GPS yang dipasang pada sepeda motor dengan lokasi 

yang terjadi pada GPS mobile phone menunjukkan rata-rata selisih sebesar 1.75 

meter. Sistem berbasis Internet of Things (IoT) melalui aplikasi telegram hanya 

chat id telegram terdaftar yang dapat nonaktifkan dan aktifkan keamanan sepeda 

motor dan pada aplikasi telegram juga dapat memberikan informasi berupa lokasi 

sepeda motor. Pengujian performa sensor getar terdapat error sebesar 35% dalam 

mendeteksi getaran dan dapat mengirimkan notifikasi ke telegram. Dapat 

disimpulkan bahwa sistem keamanan saling terintegrasi dan berfungsi sesuai 

dengan rancangan sistem. 

Kata Kunci: GPS, Internet of Things (IoT), Sepeda Motor, SIM-Pintar, Sistem 

Keamanan  
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DESIGN AND DEVELOPMENT OF A MOTORCYCLE SECURITY SYSTEM 

WITH GPS (GLOBAL POSITIONING SYSTEM) AND SMART-SIM USING 

NODEMCU ESP32 BASED ON THE INTERNET OF THINGS 

Erika Febrianti 

Supervisor : 1. Prof. Dr. Efri Sandi, M.T                                                

2. Dr. Baso Maruddani, M.T 

ABSTRACT 

Motor vehicle theft is a crime against property without the use of violence. In 2022, 

it became the highest number of incidents in the last five years, with an increase of 

91.892 reported cases. To address vehicle theft, various security systems have been 

developed, including disc locks. However, such systems do not provide any trace of 

the perpetrator. The purpose of this research is to enhance the security of 

motorcycle against theft. This research uses the Research and Development (R&D) 

research method. From the response time testing of the smart sim in operating the 

motorcycle, the average time required to start the engine was 4.39 seconds, while 

shutting down the engine required 2.02 seconds. The test results show that only 

registered smart sims can start and stop the motorcycle engine, while unregistered 

cards will activate the buzzer and send a notification to telegram. The measurement 

results at four different locations show that the GPS module installed on the 

motorcycle has an average deviation of 1.75 meters compared to the location 

detected by a mobile phone GPS. This system is based on the Internet of Things 

(IoT) using the telegram application, where only the registered telegram chat id 

can activate or deactivate the motorcycle security system, and the application can 

also provide the motorcycle’s location information. The vibration sensor test 

showed an error rate of 35% in detecting vibrations and successfully sent 

notifications to telegram. It can be concluded that the security system components 

are well-integrated and function as designed. 

Keywords: GPS, Internet of Things (IoT), Motorcycle, Smart-SIM, Security System 
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