
 

SKRIPSI 

PENGEMBANGAN PROTOTYPE DRONE QUADCOPTER 

SEBAGAI ALAT BANTU PENDATAAN GAMBAR AS BUILT 

PT GRAHA BARA LESTARI DALAM PROGRAM KERJA 

PENGADAAN LISTRIK DESA 

 

    

Disusun sebagai salah satu syarat untuk memperoleh 

Gelar Sarjana Program  Pendidikan Teknik Elektro 

 

Oleh: 

ADAM AWALUDDIN AKBAR 

NIM: 1501619058 

 

 

 

 

UNIVERSITAS NEGERI JAKARTA  

FAKULTAS TEKNIK 

PROGRAM STUDI PENDIDIKAN TEKNIK ELEKTRO 

2026 









 

 

KEMENTERIAN PENDIDIKAN TINGGI, SAINS DAN TEKNOLOGI 

UNIVERSITAS NEGERI JAKARTA 

PERPUSTAKAAN DAN KEARSIPAN 

Jalan Rawamangun Muka Jakarta 13220 

Telepon/Faksimili: 021-4894221 

Laman: lib.unj.ac.id 
 

LEMBAR PERNYATAAN PERSETUJUAN PUBLIKASI 

KARYA ILMIAH UNTUK KEPENTINGAN AKADEMIS 

Sebagai sivitas akademika Universitas Negeri Jakarta, yang bertanda tangan di bawah ini, saya: 

Nama : Adam Awaluddin Akbar 

NIM : 1501619058 

Fakultas/Prodi       : Pendidikan Teknik Elektro 
 

Alamat email        : adamawaludin210601@gmail.com 

Demi pengembangan ilmu pengetahuan, menyetujui untuk memberikan kepada Perpustakaan 

dan Kearsipan Universitas Negeri Jakarta, Hak Bebas Royalti Non-Eksklusif atas karya 

ilmiah: 
 

    Skripsi Tesis Disertasi Lain-lain (… ....................................... ) 
 

 

yang berjudul : 

  Pengembangan Protoytpe Drone Quadcopter Sebagai Alat Bantu Pendataan Gambar As Built 

   
  PT Graha Bara Lestari Dalam Program Kerja Pengadaan Listrik Desa. 
 

Dengan Hak Bebas Royalti Non-Ekslusif ini Perpustakaan dan Kearsipan Universitas Negeri 

Jakarta berhak menyimpan, mengalihmediakan, mengelolanya dalam bentuk pangkalan data 

(database), mendistribusikannya, dan menampilkan/mempublikasikannya di internet atau 

media lain secara fulltext untuk kepentingan akademis tanpa perlu meminta ijin dari saya 

selama tetap mencantumkan nama saya sebagai penulis/pencipta dan atau penerbit yang 

bersangkutan. 

 

Saya bersedia untuk menanggung secara pribadi, tanpa melibatkan pihak Perpustakaan 

Universitas Negeri Jakarta, segala bentuk tuntutan hukum yang timbul atas pelanggaran Hak 

Cipta dalam karya ilmiah saya ini. 

 

Demikian pernyataan ini saya buat dengan sebenarnya. 

 

Jakarta 03 September 2026 

 

Penulis 

 

 

 
(Adam Awaluddin Akbar) 

 



 
 

iii 
 

KATA PENGANTAR 

Puji Syukur atas kehadirat Allah SWT yang telah memberikan rahmat-Nya 

sehingga penulis berkesempatan untuk menyelesaikan penelitian yang berjudul 

“PENGEMBANGAN PROTOTYPE DRONE QUADCOPTER SEBAGAI ALAT 

BANTU PENDATAAN GAMBAR AS BUILT PT GRAHA BARA LESTARI 

DALAM PROGRAM KERJA PENGADAAN LISTRIK DESA.” Penelitian ini 

tidak mungkin selesai tanpa bantuan, bimbingan, dan dukungan serta do’a dari 

berbagai pihak, oleh sebab itu dengan rasa hormat penulis mengucapkan terima 

kasih kepada:  

1. Kedua orang tua tercinta yang senantiasa memberikan doa, dukungan moral 

maupun material, serta motivasi dalam setiap langkah penulis. 

2. Bapak Mochammad Djaohar, S.T., M.Sc., selaku Ketua Program Studi 

Pendidikan Teknik Elektro, Fakultas Teknik, Universitas Negeri Jakarta. 

3. Bapak Mochammad Djaohar, S.T., M.Sc., selaku Dosen Pembimbing I yang 

telah memberikan bimbingan, arahan, dan masukan yang sangat berarti 

selama proses penyusunan skripsi ini. 

4. Bapak Dr. Aris Sunawar, S.Pd., M.T., selaku Dosen Pembimbing II yang 

telah meluangkan waktu, memberikan petunjuk, serta nasihat berharga demi 

penyempurnaan penelitian ini. 

5. Seluruh Bapak dan Ibu Dosen Program Studi Pendidikan Teknik Elektro 

Universitas Negeri Jakarta yang telah membagikan ilmu dan pengetahuan 

selama masa perkuliahan. 

Penulis menyadari bahwa karya ilmiah ini masih jauh dari sempurna. Oleh 

sebab itu, penulis memohon maaf apabila terdapat kekurangan dalam 

penyusunannya. Harapannya, skripsi ini dapat memberikan manfaat dan menjadi 

bahan referensi bagi pembaca serta pengalaman berharga bagi penulis sendiri. 

Jakarta,    Juli 2026 

 

 

Adam Awaluddin Akbar 



 
 

iv 
 

PENGEMBANGAN PROTOTYPE DRONE QUADCOPTER 

SEBAGAI ALAT BANTU PENDATAAN GAMBAR AS BUILT 

PT GRAHA BARA LESTARI DALAM PROGRAM KERJA 

PENGADAAN LISTRIK DESA 

ADAM AWALUDDIN AKBAR 

Dosen Pembimbing : Mochammad Djaohar, S.T., M.Sc. dan Dr. Aris 

Sunawar, M.T. 

ABSTRAK 

Penelitian ini membahas pengembangan prototype drone quadcopter sebagai alat 
bantu pendataan gambar as-built pada proyek pembangunan jaringan distribusi 
listrik desa di PT Graha Bara Lestari. Proses dokumentasi lapangan yang selama ini 
dilakukan secara manual menghadapi kendala pada wilayah berbukitan, 
perkebunan, dan kawasan berhutan, sehingga membutuhkan waktu dan tenaga yang 
relatif besar. Penelitian ini bertujuan untuk mengembangkan prototype drone 
quadcopter yang mampu membantu proses pendataan gambar as-built secara lebih 
efektif, efisien, dan akurat. Hasil pengujian menunjukkan bahwa prototype drone 
quadcopter mencapai tingkat keberhasilan fungsionalitas sebesar 100% (skor 10 
dari 10) berdasarkan skala Guttman, yang dikategorikan Sangat Baik. Sensor 
gyroscope dan modul GPS terintegrasi dengan baik pada Flight Controller, 
memungkinkan drone melakukan hovering dengan stabil serta membaca respon 
sudut orientasi secara presisi. Konsumsi daya rata-rata tercatat sebesar 93,6 Watt 
dengan durasi terbang rata-rata 7,3 menit, yang memadai untuk menyelesaikan 
proses pendataan per sesi penerbangan. Ekstraksi metadata EXIF berupa data 
spasial (Longitude, Latitude, Altitude) berhasil diintegrasikan ke dalam software 
GIS untuk pemetaan As-Built Drawing dan tagging koordinat objek secara presisi. 

 

Kata kunci: Drone Quadcopter, Gambar As-Built, Jaringan Distribusi Listrik 
Desa, Forward Engineering, Prototype, UAV 
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DEVELOPMENT OF A QUADCOPTER DRONE PROTOTYPE AS 

A SUPPORTING TOOL FOR AS-BUILT DRAWING DATA 

COLLECTION AT PT GRAHA BARA LESTARI IN THE RURAL 

ELECTRIFICATION PROGRAM 

ADAM AWALUDDIN AKBAR 

Supervisors : Mochammad Djaohar, S.T., M.Sc. dan Dr. Aris Sunawar, M.T. 

ABSTRACT 
 

This study discusses the development of a quadcopter drone prototype as an 
auxiliary tool for collecting as-built images in rural electrification distribution 
network construction projects at PT Graha Bara Lestari. The current manual field 
documentation process faces challenges in hilly, plantation, and forested areas, 
requiring relatively more time and labor. This research aims to develop a 
quadcopter drone prototype capable of assisting the as-built image collection 
process more effectively, efficiently, and accurately. The test results showed that 
the quadcopter drone prototype achieved a functional success rate of 100% (score 
of 10 out of 10) based on the Guttman scale, categorized as Very Good. The 
gyroscope sensor and GPS module were well-integrated with the Flight Controller, 
enabling stable hovering and precise orientation angle response reading. The 
average power consumption was recorded at 93.6 Watts with an average flight 
duration of 7.3 minutes, sufficient to complete the data collection process per flight 
session. EXIF metadata extraction containing spatial data (Longitude, Latitude, 
Altitude) was successfully integrated into GIS software for As-Built Drawing 
mapping and precise object coordinate tagging.  

 

Keywords: Quadcopter Drone, As-Built Images, Rural Distribution Network, 
Forward Engineering, Prototype, UAV
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